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Litfen bu kilavuzu dikkatli bir sekilde okuyunuz. Tasima, kurulum, calistirma ve servise alma
adimlarini  gergeklestirmeden o6nce tim givenlik tedbirlerine uyunuz. ihmal edilmesi
durumunda fiziksel yaralanma veya 6lumlere neden olabilir ya da cihazlarda hasara neden
olabilir.

Kilavuzda belirtilen glivenlik tedbirlerinin ihmal edilmesi sonucu meydana gelebilecek herhangi
bir fiziksel yaralanma veya 6lim ya da cihazdaki hasardan sirketimiz sorumlu tutulamaz ve

yasal olarak herhangi bir baglayicihg yoktur.

1.1 Giivenlik Tanimi

Tehlike: Gerekli tedbirler alinmadiginda ciddi fiziksel yaralanma ve hatta
olumlere neden olabilir.

Uyari: Gerekli tedbirler alinmadiginda fiziksel yaralanma veya cihazlarda
hasara neden olabilir.

Notlar: Gerekli tedbirler alinmadiginda fiziksel hasara neden olabilir.

Nitelikli Cihazda c¢alisacak personelin acil durumlari 6nlemek igin

elektrikgi: profesyonel elektrik ve glivenlik egitimlerine katilmis, sertifikasini

almis olmasi ve cihazin kurulum, devreye alma, galistirma ve
bakim igin tim adimlari ve gereklilikleri bilmesi gerekir.

1.2 Uyan isaretleri
Uyarilar, ciddi yaralanma ya da ¢6limle sonuglanabilecek ve/veya cihaza zarar verebilecek
durumlara dikkat ceker ve tehlikenin dnlenmesine iligkin tavsiyelerde bulunur. Bu kilavuzda

asagidaki isaretler kullanilmigtir.

Isaretler Tanimi Aciklama Kisaltma
ligili uyarilar dikkate alinmadiginda
A Tehlike Tehlike ciddi fiziksel yaralanma ya da A

oltimlere neden olabilir.
ligili uyarilar dikkate alinmadiginda

AUyan Uyari fiziksel yaralanma ya da cihazlarda A
hasara neden olabilir.

A i ligili uyarilar dikkate alinmadiginda
& Elektrostatik devre karti (PCBA) zarar gorebilir. A
kunma bosaltim ( ) g Azd
@ . Cihazin ylzeyi sicak olabilir.
ak Yizey (S'cak Yzey Dokunmayin. &
mmaiech GmbH - Miinchen / G - ”W""tommef,f'de
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@ lizerinde belirtilen siire kadar ya da DC bara voltaji 36V'tan daha disik

<~ Sadece nitelikli elektrikgilerin invertori kullanmasina izin verilebilir.

<~ Glg kaynagi aktif haldeyken herhangi bir kablolama ve kontrol ya da parca
degisimi yapmayin. Kablolama ve kontrol yapmadan 6nce tim giris glci
kaynaklarinin kapali oldugundan emin olun ve her zaman en az invertor

olana kadar bekleyin. Bekleme sureleri tablosu asagidaki gibidir:
Invertor modeli Minimum bekleme sUresi

1PH 220V 1.5kw-2.2kw 5 dakika

3PH 380V 1.5kw-37kw 5 dakika

< invertér yetkili olmayan kisilerce tamir edilmemelidir; aksi takdirde, yangin,
elektrik garpmasi veya bagka yaralanmalar meydana gelebilir.

B B>

<~ Calisma sirasinda radyator yiizeyi sicak olabilir. Yaralanmalardan
kacinmak igin dokunmayin.

ﬁA\ esnasinda elektrostatik bosaltimin 6nline gegmek icin dnlemlerinizi alin.

< Invertdr icerisindeki elektriksel parga ve bilesenler elektrostatiktir. Calisma

1.3.1 Teslimat ve kurulum

f < Invertérde herhangi bir hasar varsa ya da pargalarindan biri eksikse

< Lutfen invertdr kurulumunu yanmaz bir malzeme Uzerine yapin ve
invertorli yanici maddelerden uzak tutun.

calistirmayin.
< Invertére 1slak maddeler ya da viicudunuzla dokunmayin, aksi takdirde
elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Notlar:
.Q

e

&

invertériin giivenli ve normal bir sekilde galismasini saglamak ve fiziksel yaralanma
veya olim tehlikesini 6nlemek igin uygun tasima ve kurulum ekipmanlarini segin.
Fiziksel glivenlik igin montaji yapan kisinin glivenlik ayakkabisi ve is kiyafeti giymek gibi
bazi mekanik koruyucu énlemleri almasi gerekir.

invertérii kapagindan tutarak tasimayin. Kapak gikip diisebilir.

Teslimat ve kurulum sirasinda fiziki carpma ya da titresimin 6nlendiginden emin olun.
Cocuklarin erisemeyecegi yerlere ve diger umumi alanlarindan uzaga kurulum yapin.
Kurulum yliksekligi 2000m Uzerindeyse invertdr, IEC61800-5-1 standardinda yer alan
dusUk voltaj koruma gerekliliklerini saglamaz.

Calisma sirasinda invertoriin kagak akimi 3.5mA lzerinde olabilir. Uygun tekniklerle
topraklama yapiniz ve topraklama direncinin 10Q’den disik oldugundan emin olun.
Koruyucu topraklama (PE) iletkeninin iletkenligi faz iletkeninkiyle ayni olmalidir (kesit
alaniyla ayni).
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terminalleridir. U, V ve W, cikis terminalleridir. Giris gli¢c kablo ve motor kablo
baglantilarini litfen uygun teknikle yapin; aksi takdirde, invertérde hasar meydana

gelenbilir.
1.3.2 Devreye alma ve caligtirma

< Terminal kablolamalarini yapmadan énce invertdriin tim glic baglantilarini
kesin ve gui¢ kaynagi baglantisini kestikten sonra en az belirtilen stire kadar
da bekleyin.
A < Invertériin galismasi sirasinda igerisinde yiiksek gerilim bulunmaktadir,
tuslu ekran paneli haricinde herhangi bir islem yapmayin.

< !nvertér “Acil durus cihazi” olarak kullanilamaz.
< Invertdr aniden motoru kapatiyorsa mekanik frenleme cihazi temin

edilmelidir.
Not:
< Invertdriin giris glic kaynagini sik sik agip kapatmayin.
< Uzun bir slire depoda bekletilen invertérleri kullanmadan 6nce elektriksel kapasitesini
kontrol edip diizelttikten sonra tekrar calistirmayi deneyin.
< Calistirmadan 6nce 6n paneli kapatin, aksi takdirde elektrik carpmasi meydana gelebilir.

1.3.3 Bakim ve pargalarin degisimi

< Invertdriin bakimi, kontrolleri ve parga degisimlerinin sadece nitelikli personel
tarafindan yapilmasi gerekir.
A < Terminal kablolamalari yapmadan 6nce invertdriin glic kaynagi baglantisini kesin.
Baglantinin kesilmesinden sonra en az belirtilen siire kadar bekleyin.
< Bakim ve parga degisimi sirasinda vida, kablo ve diger iletken maddelerin invertor igerisine
dismesini 6nlemek igin gerekli tedbirleri alin.

Not:

< Vidalarin sikilmasi igin litfen uygun torku segin.

< Bakim ve parga degisimi sirasinda invertord, parga ve bilesenlerini yanici
maddelerden uzak tutun.

< invertdr lizerinde herhangi bir izolasyon ve basing testi uygulamayin ve invertériin

kontrol devresi 6lgimlerini megametre ile yapmayin.
1.3.4 Hurdaya cikardiktan sonra yapilmasi gerekenler

f < Invertér igerisinde agir metaller bulunmaktadir. Endiistriyel atik olarak
degerlendirilmelidir.

TommaTech GmbH - Miinchen / GERMANY ot i
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2.1 Paket Kontrol Talimat:

Urlinleri teslim aldiktan sonra su sekilde kontrol edin:

1. Pakette herhangi bir hasar ve nem olup olmadigini kontrol edin. Hasar varsa lutfen yerel
bayi veya ilgili ofisle irtibata geginiz.

2. Suruclnin dogru model oldugunu dogrulamak igin paketin digindaki model tanim
etiketinin Uzerindeki bilgileri kontrol edin. Dogru degilse lutfen yerel bayi ve ilgili ofisle
irtibata gegin.

3. Pakette su ya da hasar oldugunu gdsterir herhangi bir iz ya da invertore aykiri olabilecek
bir durumun olup olmadigini kontrol edin. Varsa liitfen yerel bayi ve ilgili ofisle irtibata gegin.

4. Isim plakasinin dogrulugunu teyit etmek igin paketin digindaki model tanim etiketinin
Uzerindeki bilgileri kontrol edin. Dogru degilse lutfen yerel bayi ve ilgili ofisle irtibata gegin.

5. Cihaz igerisindeki pargalarin (kullanim kilavuzu ve kontrol tuslari dahil) eksiksiz
oldugundan emin olun. Eksikse liitfen yerel bayi ve ilgili ofisle irtibata gegin.

2.2 isim Plakasi

N\
TOMMATECH
.. - 4 IP20

MODEL: SPI-TT-5.5-TF
POWER(OUTPUT):5.5kw
INPUT: DC 250v-900V
AC 3PH 380V(-15%)-440V(+10%) 19.5A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-Uinput 14A OHz-400Hz

UNIMNLRMOTNGY -

AZ202105070007
SPI-TT-5.5-

S/N:

Sekil 2-1 isim Plakasi

Not: Bu, ESPI invertér standart tiriin 6rnegidir ve CE\IP20 sertifikasyon isaretlemeleri gercege uygun olarak
yapllir.

2.3 Model tamim kodlamasi

Model tanimi invertér lzerindeki bilgileri icerir. Kullanici, model tanimini invertér tizerindeki model etiketinde

ya da isim plakasinda bulabilir.

SPI —TT-2.2 -
® @

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY el g
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Uriin

© kisaltmasi | Solar pompa invertori
Giig arali§
@ e ! 2.2—2.2kW
*Yiik tipi
TF: AC 3PH 380V(-15%)~440(+10%)
® \Voltaj derecesi MF: AC 1PH giris/cikis 220V(-15%)~

240(+10%)

Koruma seviyesi

Koruma seviyesi

Standart bir invertoriin koruma seviyesi
IP20'dir, ancak bu kisim
gosterilmemektedir.

2.4 Uriin Ozellikleri

220(-15%)~240(+10%)(1PH) 380(-15%)~440(+10%) (3PH)
450 900
200 300
150 250
200~400 300~750
330 550

www.tommatech.de
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Model No. Tanimi Gﬁ:‘:mal ’:;I::"al N;:::;al
Akimi(A) Akimi(A)
SPI-TT-1.5-MF | TT-1.5kW,1 Phase/220V Solar Pompa Invertérii 1.5 15.7 10.2
SPI-TT-2.2-MF | TT-2.2kW,1 Phase/220V Solar Pompa Invertérii 22 24 14
SPI-TT-1.5-TF | TT-1.5 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 1.5 5.0 42
SPI-TT-2.2-TF | TT-2.2 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 22 5.8 55
SPI-TT-4.0-TF | TT-4.0 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 4.0 13.5 9.5
SPI-TT-5.5-TF |TT-5.5 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 55 19.5 14
SPI-TT-7.5-TF  |TT-7.5 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 7.5 25 185
SPI-TT-11.0-TF  [TT-11 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 11 32 25
SPI-TT-15.0-TF [ TT-15 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 15 40 32
SPI-TT-18.5-TF [TT-18.5 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertorii 18.5 47 38
SPI-TT-22.0-TF | TT-22 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertérii 22 51 45
SPI-TT-30.0-TF | TT-30 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertérii 30 70 60
SPI-TT-37.0-TF [ TT-37 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 37 80 75
SPI-TT-45.0-TF [ TT-45 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 45 94 92
SPI-TT-55.0-TF |TT-55 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertérii 55 128 115
SPI-TT-75.0-TF |TT-75 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertérii 75 160 150
SPI-TT-90.0-TF [ TT-90 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertdrii 90 190 180
SPI-TT-110.0-TF |TT-110 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invertorii 110 225 215
SPI-TT-132.0-TF |TT-132 kW,3 Phase/380V Solar Pompa Invert6rii 132 270 255

8-
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ik ve elektriksel kurulumlari aciklar.

<

<

A,

Bu bdélimde belirtilenlerin uygulamasinda sadece nitelikli elektrikgiler
gorevlendirilmelidir. Litfen Giivenlik Tedbirleri bolimindeki talimatlara
uygun sekilde calisin. Bu tedbirleri ihmal etmek fiziksel yaralanma veya
6lime ya da cihazda hasara neden olabilir.

Calisma sirasinda invertér gli¢ baglantisinin kesilmis oldugundan emin olun. Giig kaynagi
devredeyse baglantisi kesildikten sonra en az belirtilen siire kadar bekleyin.

Invertériin kurulumu ve tasarimi, kurulum bélgesinde yiiriirliikte olan yerel
kanun ve yonetmeliklerin gerekliliklerine uygun olmalidir. Kurulumun bu
gerekliliklere uygun olmamasi halinde sirketimiz her turli sorumluluktan
muaf tutulacaktir. Ayrica, kullanicilarin tavsiyelere uymamasi halinde
garanti verilen bakim kosullari digsinda bazi hasarlar meydana gelebilir.

3.1 Mekanik Kurulum

3.1.1 Kurulum ortami

Kurulum ortami, i
teminatidir. Kurul

nvertdriin tam performansi ve uzun sireli sabit sekilde galigabilmesinin
um ortamini asagidaki gibi kontrol edin:

Ortam

Kosullar

Kurulum Alani

Ic mekan

Ortam Sicaklig

Hava sicakligi dakikada 0.5°C’den az olmasi gerekirken

invertoriin ortam sicakhgi -10°C~50°C’dir.

Ortam sicakligi 40°C’yi astiginda invertoriin derecesi diisurulecektir.
Ortam sicakliginin 50°C’nin tizerinde oldugu yerlerde invertdrin
kullanilmasi tavsiye edilmez.

Dayanikliligi saglamak igin ortam sicakliginin sik sik degistigi
ortamlarda invertori kullanmayiniz.

invertdr, kontrol kabini gibi kapali bir alanda kullanilacaksa i¢ ortam
sicakhginin gereken sicakliktan diistik olmasini saglamak icin sogutucu
fan ya da klima temin ediniz.

Sicaklik gok distik oldugunda uzun bir durustan sonra invertoriin tekrar
calistinlmasi gerekirse i¢ sicakhgin artinlmasi igin harici bir 1sitma
cihazinin temin edilmesi gerekmektedir; aksi takdirde cihazda hasar
meydana gelebilir.

Nem

RH<90%. Yogunlasma olmasina izin veriimez.

Saklama
Sicakligi

-40°C~+70°C. Sicaklik degisim orani 1°C/dakika’dan azdir.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY maii@tommatech.de
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Ortam Kosullar

invertoriin kurulum ortami su sekilde olmalidir:
Elektromanyetik radyasyon kaynaklardan uzak tutun;
Asindirici gaz, yagd buhari ve yanici gaz gibi kirletici havadan uzak
Calisma Ortam tutun;

Kosulu Metal glg, toz, yag, su gibi yabanci maddelerin invertére girmesini
engelleyin (invertorli ahsap gibi yanici maddelerin tizerine kurmayin);
Dogrudan giines 1s1d1, yag buhari, bugu ve titresim ortamlarindan uzak

tutun.
1000m alti
Yikseklik Yukseklik 1000m Uzerindeyse, her fazladan 100 m icin %1 oraninda
cikis glclinu dislrin.
Titregim < 5.8m/s%(0.6g)
Kurulum Uygun sogutma etkisini saglamak igin invertoér kurulumunu dik
Yonu pozisyonda yapin.

Not:

. ESPI serisi invertorlerin kurulumu, gevre siniflandirmalarina uygun olarak temiz

ve havalandiriimis bir ortamda yapiimalidir.

. Sogutucu hava; temiz, asindirici maddelerden ve elektriksel olarak iletken tozlardan arinmis
olmahdir.

3.1.2 Kurulum Yonii
invertér, duvara ya da bir dolabin igerisine kurulabilir.

invertériin dik bir sekilde kurulumunun yapilmasi gerekir. Kurulum alaninin agagidaki
gerekliliklere uygunlugunu kontrol edin.

Cergeve detaylari icin EK D Teknik gizimlere bakin.

3.1.3 Kurulum sekli

(1) 1) Montaj deliklerinin yerlerini isaretleyin. Deliklerle ilgili detaylar igin ek D’de yer
alan invertdr teknik cizim semasina bakin. Isaretlenen yerlere vida veya civatalari
sabitleyin.

2) Invertdrii duvara yaslayin.

3) Sikistirma vidalarini duvara tutturun.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY el g
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3.2.1 Ana devre terminalleri

Asagidaki sekil invertoriin standart kablolamasini gostermektedir.

PV giris

|| y

> ye zorunlu
06 gecis
ST ¢ o .
Tekl/iki fazli algaritma
s4 - kaydirma
Ortak terminal
COM
Yuksek su seviyesi salteri
52 -~
Sekil 3-3 ESP!_ s3 ;- DUsUk su seviyesi salteri
Standart invertor Ortak terminal
kablolama COM s
semasi —
)

OO

Kuyu Su kulesi

pompasi

< PV girisinin koruma salteri olarak DC sigortasi Q1 yerlestirilmelidir.

<~ Paralel baglantida, PV icin 6zel birlesik giris kutusu kullaniimalidir.

< PV giris pargasi ve invertor arasindaki mesafe 10 metrenin lizerindeyse,
DC tarafina type-Il asiri gerilim korumasi yapilandiriimahdir.

A < Pompa ve invertdr arasindaki mesafe 50 metrenin lzerindeyse, ¢ikis
reaktorlerinin yapilandiriimasi tavsiye edilir. Gikis reaktor model segimi igin
ek A.4’e bakiniz.

<{ Gln kaynagi agildiktan sonra invertér otomatik olarak calisir.
Parametrelerin ayarlanmasi gerekiyorsa, bolim 5'teki parametre ayarlari
talimatlarini uygulayin.

<~ Frenleme direng kablosunu baglamadan once, PB’nin (+) ve (-) sari

www.tommatech.de
mail@tommatech.de
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etiketlerini terminal kutusundan c¢ikarin. Aksi takdirde, zayif baglanti
olusabilir.
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Terminal Adi Fonksiyonu
RS T 3PH (1PH) AC giris terminalleri, sebekeye bagh
(I’_ 'i‘) AC giris Not: Kablolama igin invertorle verilen vidalari kullanin.
(+), () PV girisi Glnes paneli giris terminalleri
. . 3PH/1PH AC ¢ikis terminalleri, pompa motoruna bagh
Invertor . .
U, VvV,w Note: 1PH motorlari U ve W terminallerine
cikisi baglanmalidir.
@ Guvenli Glvenli koruma topraklama terminali. Her invertor
topraklama topraklanmalidir.

MF tek-faz ¢ikisli modellerin tanimi

1) Genel olarak, invertériin U ve W ¢ikis terminalleri tek-fazli motorun faz kablolarina baglanir.
2) Tek-fazl pompa galistirilamazsa, iki fazl kontrol metodu kullaniimalidir ve motorun baslatma
ve calistirma kapasitorleri (varsa) kaldinimalidir. Asagidaki sekil, ortak tek fazli motorun ic¢
kablolamalarini gostermektedir. Sekilde L1, L2, C1 ve C2 galisan bobin, baslatma bobini,
calisan kapasitér ve baslatma kapasitorlerini gostermektedir. Motorun hizi, nominal

hizin %75'ini gegtiginde baslatma kapasitori kapanir.

Baslatma ve galisan kapasitorleri kaldirdiktan sonra tek-fazli motor bobininin i¢ kablolamasi:

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY ot i



7\
TOMMATECH

GmbH
GERMAN-based company se

N
N

1
2 x— = ¢ |

ut

v2
L2 ut L2
Al Vi
| w
U1 ve V1, bobinlerin ortak terminalleridir. Bunlari solar pompa invertoriinin W gikis terminaline baglayin. U2'yi

invertériin U ¢ikis terminaline baglayin. V2'yi invertériin V gikis terminaline baglayin. (Not: invertérle verilen
vidalari kullaniniz.) invertérdeki S4'i kisa devre modelinde COM’a baglayin.

3.2.2 Kontrol devre terminalleri

Kontrol terminallerinin fonksiyonlari

24V 24V giic kaynag 24V+10% glic saglar ve
maksimum akim 200mA’dir.
Dijital giris ve ¢ikisin galisma

Gli¢ kaynag . N . -
¢ kaynagi com Ortak torminal glic kaynla.gl olarak |§Ie\f gorur
veya harici olarak sensor gl¢
kaynagina baglanir.
Sebekeye Terminal 6zelligi parametreleri:
$1 sorunlu 1. ig empedans: 3.3kQ
gecis 2. Kabul edilebilir voltaj girisi:

12~24V

s2 Su doluluk alarmi 3. Maksimum girig frekansi: 1kHz

Dijital giris S1: Sebekeye zorunlu gegis

(Switching-on sebekeye gegisi,

S3 Su yok alarmi switching-off tug takimi tarafindan
kontrol edilen girisi gosterir.)

Tek/Iki fazli
S4
algoritma
degisimi

www.tommatech.de
mail@tommatech.de
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S2: Aksi istenmedigi takdirde,
normal sekilde agik kontagin
yuksek su salterine baglanir.
S3: Normal sekilde kapal
kontagin dusik su seviyesi
salterine baglanir.

S4: Yiksek elektrik seviyesi tek
fazl algoritmaya karsilik gelir.
Duslk elektrik seviyesi iki fazli
algoritmaya karsilik gelir.

RS485+ 485 485 baglanti terminalleri,
RS485- baglanti ModBus protokollerini kullanarak
Baglanti 4227
422TX- 422 Destek moduili icin 6zel baglanti
422RX+ baglanti terminalleri
422RX-
RO1A Réle 1’in normal 1. Kontak kapasitesi:
(ROA) acik kontag 3A/AC250V, 1A/DC30V
RO1B Réle 1'in normal 2. Yiksek frekans salter gikisi
(ROB) acik kontag igin kullanilamaz.
Role cikisi 3. Otomatik sebeke & PV gecis
L islemi sirasinda AC giris
ROTC Role 1'in ortak kontaktdr bobini rélenin normal
(ROC) terminali

sekilde kapali kontagdi
tarafindan kontrol edilir.

www.tommatech.de
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4 Tus takimi kullanim kilavuzu

4.1 Tus takimi tanitimi

Tus takimlari ESPI serisi invertérleri kontrol edebilmek icin kullanilir, durum verilerini

okuyarak parametreleri ayarlayin. Harici tus takimina ihtiya¢ duyulursa tus takimi uzatma

kablolarini segin.

Digital display -

Shift key —§

Shortcut key -

Program 'Escape —

Run key —

~ )
‘m\‘ ‘\:unls-, i e —— Function indicator
g N
- ¢ v —4—NUnit indicator
| L' mm
Uy B §
;o/uncx\ (22
—J06 / \sHIFT/
22 pry
, .7_\ «/-7-‘\\ ’/—*--\\
[ Pri f \ (pazay ) 1
- () '\\_,_/“ '\\ENT/!'__-‘ Data enter key
: \| f’ '\‘ ( Stop and fault
— RUN J b /] [~ reset key
S N

Digital modify key

Sekil 4-2 invertériin tus takimi diyagrami

Durum
LEDi

RUN/TUNE

Not: invertdrlerin tus takimlari harici tus takimi olarak kullanilabilir.

LED kapaliysa invertoriin durdugu

anlamina gelir;
LED yanip sonlyorsa invertér parametre

otomatik ayarlama durumundadir.

H - Minchen / GERMA
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LED aglksa, invertoriin galisma durumundal
odugu anlamina gelir.

FED/REV LED
LED kapaliysa invertoriin ileri dénme durumundal
FWD/REV oldugu anlamina gelir; LED agiksa invertdriin geri
dénme durumunda oldugunu gésterir.
Tus takimi iglemleri, terminal islemleri ve uzaktan
haberlesme kontrolli igin LED
LED kapaliysa, invertériin tus takimi islem
durumunda oldugunu gosteri; LED  yanip
soniiyorsa invertér terminal islem durumunda; LED
LOCAL/REMOT aciksa, invertériin haberlesme kontrol durumunda
oldugunu gésterir.
Arizalar igin LED
LED aciksa, invertdr ariza durumunda; LED
TRIP kapallysa, normal durumda; LED vyanip

soniyorsa invertérin  alarm  dncesi
durumda oldugunu gésterir.

Unite
LEDi

Su anda gérintilenen Unite anlamina gelir
Hz Frekans Unitesi
RPM Dénme Hizi Gnitesi
/ A Akim Unitesi
% Yiizde oran
\% Voltaj Unitesi

Ekran
bolimi

verilerini ve alarm kodunu gosterir.

5 rakamli LED ekran, ayarlanan frekans ve ¢ikis frekansi gibi cesitli izlieme

o 0 i 1 2
Y 4 H 5 & 6 3 7
8 8 E] 9 R b B

www.tommatech.de
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. Seri
Adi Tanimi
No.
C c d D E E F F
H H i | L L n
" n o P P r r
S t u u u v
G Birince seviye meniye erisme ya da atlama ve
e ‘ Programlama tusu | 7)ica parametreleri kaldirma.
Menlye adim adim giris.
%A Veri girig tusu | Parametreleri dogrulama.
1 Verileri veya fonksiyon kodunu artirma
A ‘ Yukar tusu
m Asagi tusu Verileri veya fonksiyon kodunu distirme
Durdurma ve calisma modunda parametreleri
dairesel olarak goriintlilemeyi segmek icin saga
4 Tus B Saga kaydirma hareket ettirme
takimi M tusu Parametre  degisiklikleri sirasinda  parametre
degistirme sayilarinin segimi
Bu tus, tus islemi modunda invertér tizerinde
‘RUN q Calistirma tusu | cajismak igin kullanilir.
Bu tus, ¢alisma durumundayken invertori
Durdur/S durdurmak igin kullanilir ve fonksiyon kodu P07.04
& %‘:{.—Pi ifirla tusu ile sinirlandirihr.
i Bu tus ariza alarm durumunda tiim kontrol
modlarinin ayarlarini sifilamak igin kullanilir.
Bu tusun fonksiyonu fonksiyon kodu P07.02 ile
Hizlandirma dogrulanir.
tusu
Tus Harici tus takimi portu. Tus takimlari ¢alisir durumda oldugunda yerel ve harici tus takimi
5 takimi  [LED'leri agiktir.
portu

4.2 Tus takimi ekrani

ESPI serisi invertorlerin tus takimi ekran gostergesi durus, parametre, galisma durumu

parametresi, fonksiyon kodu parametresi dlzeltme ve ariza alarm modu ve benzeri olarak

ayrilir.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY

www.tommatech.de
mail@tommatech.de



N\
GERMAN-based cﬁ-.

Invertér durma durumundayken, tus takimi durdurma parametrelerini su sekilde gdsterecektir.
BEEEH

Durma durumunda, cesitli parametreler goérintllenebilir. P07.07 ile gérlntllenecek veya
gorlintilenmeyecek parametreleri segin. Her dizinin ayrintili tanimi igin P07.07'deki talimatlara
bakin.

Durma durumunda, goérintilenebilen 4 parametre vardir. Bunlar: ayarlama frekansi, bara
voltaji, girig terminalleri durumu ve ¢ikis terminalleri durumu.

Parametreleri soldan saga kaydirir. P07.02=2) parametreleri
sagdan sola kaydirir.

4.2.2 Galigan parametreler ekrani

Invertér gegerli galisma komutlarini aldiktan sonra, invertdr galisir duruma gelecek ve tus takimi
calisma parametrelerini gosterecektir. FWD / REV, sekil 4-2'de gosterildigi gibi akim calisma
yonuyle belirlenirken, tus takimi Gzerindeki RUN / TUNE LED agiktir. Calisma durumunda

gorlintiilenebilen 6 parametre vardir.

Calisma durumunda goriintiilenebilen 6 parametre vardir. Bunlar; ¢alisma frekansi, aﬁ
)

ekansi, bara voltaji, ¢ikis voltaji, gikis akimi ve dénme hizi.
SH ) N L
Parametreleri soldan sada kaydirir. QUICK/JOG(P07.02=2) parametreleri sagdan

sola kaydirir.

4.2.3 Anza durum ekrani

Invertér hata sinyali tespit ederse, hata 6n alarm ekrani gériintilenecektir. Tus takimina
basarak hata kodunu goériintileyebilirsiniz. Tus takimi Gzerindeki TRIP LED aciktir ve ariza
sifirlamalari tus takimi, kontrol terminalleri veya baglanti emirleri izerindeki ile
yapilabilir.

4.2.4 Fonksiyon kodlari diizenleme ekrani
Durma, galisma veya ariza durumunda, diizenlemeye erismek igin [PRG/ESCl'ye basin (sifre
varsa P07.00'a bakin). Diizenleme, meninin iki sinifindan goriintiilenir ve siralama su
sekildedir: fonksiyon kodu grubu/fonksiyon kod numarasi-> fonksyion kod parametresi,
gorlintiilenen fonksiyon parametresindetugsuna basin. Bu durumdayken
parametreleri kaydedin veya ¢ikis igin tusuna basin.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY ot i
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Sekil 4-2 Goériuntulenen durum

4.3 Tus takimi kullanimi

p—1 any ee
o P

™™
]

Invertérii islem panelini kullanarak yonetin. Fonksiyon kodlarini semasinda fonksiyon

kodlarinin detayli tanimlarina bakiniz.

4.3.1 invertoriin fonksiyon kodlarini degistirme
Invertériin asagidaki gibi ti¢ diizey meniisii vardir:

1. Fonksiyon kodunun grup numarasi (ilk diizey menii)
2. Fonksiyon kodu sekmesi (ikinci diizey menti)

3. Fonksiyon kodunun degerini ayarlama (tUglincl diizey ment)

Uyarilar: [PRG/ES e |DATA/ENT|tu§Iar|na ayni anda basarak Ugiincti diizey mentden ikinciye
donulebilir. Farki ise DATA/ENII ‘e basmak parametre ayarlarini kontrol paneline
kaydedecektir ve sonra otomatik olarak sonraki fonksiyon koduna gegerek ikinci diizey mentiye
dt')ner; ye basildiginda, parametreleri kaydetmeden dogrudan ikinci dliizey mentiiye

donulur ve mevcut fonksiyon kodunda kalmaya devam eder.

Ugiincii diizey menii altinda, parametrenin yanip sénen dizisi yok ise fonksiyon kodu

degistirilemez anlamina gelir. Olasi nedenleri:
1) Bu fonksiyon kodu, gergek algilanan parametre, islem kayitlari vb. gibi degistirilebilir bir

parametre degildir;

2) Bu fonksiyon kodu, ¢alisma durumunda degistirilemez, ancak durma durumunda degistirilebilir.

Ornek: Fonksiyon kod ayari P00.01, 0'dan 1’e.

S.n.rrm: =) e E o, e
i 3
All digit bli "k_ - i “b\' The upit is blinking
1gits are blinking e unit is blinkin
’ ﬂ'

o %o o

W

FHIEE

Fodd
The unit is blinking

Note:when setting,[Fland [&] -[¥] can be used to shift and adjust.

Sekil 4-3 Parametre degisim semasi

4.3.2 invertoriin sifresini ayarlama

ESPI serisi invertorleri kullanicilara sifre koruma 6zelligi saglar. Sifre olusturmak igin P07.00’yi ayarlayin ve fonksiyon kodu

diizenleme durumundan gikis yapar yapmaz sifre korumasi aktif hale gelir. Foksiyon kodu diizenleme durumu igin tekrar PRG

/ ESC basin, “0.0.0.0.0” gériintiilenecektir. Dogru sifre kullanilmadigi siirece operatérler sifreyi giremez.

maTech GmbH - Miinchen / GERMANY

www.tommatech.de
mail@tommatech.de



Sifre koruma fonksiyonunu iptal etmek igin P07.00' 0'a ayarlayin.
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gelmmor
40.0.0.0. irtiteneeektirrDogru

sifre kullanilmadigi siirece operatorler sifreyi giremez.

S oo e g o e o o (g o oo o
-GG O B T
All digits are blinking The unit is blinking © g ts blinking

° o o o o o e o
T o AR [ —
L5, it o,k

The unit is blinking The unit is blinking The unit is blinking
Note:when setting,[F=land [&] +[¥] can be used to shift and adjust.

Sekil 4-4 Sifre ayarlari semasi

4.3.3 Fonksiyon kodlariyla invertér durumunu izleme
ESPI serisi invertorleri P17 grubunu durum denetleme grubu olarak sunar. Kullanicilar

durumu izlemek icin dogrudan P17’ye giris yapabilir.

433 e
el —— el ) ————

All digits are blinking [E] The unit is blm«‘%gl The

[E3)
° 0 o o o s o o o e
° .
CEFETT S, LR e
(R e W e i
The unit is blinking The unit is blinking

Sekil 4-5 Durum izleme semasi

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY ot i
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5 Devreye Alma

< Terminal kablolamasindan 6nce sirliclye uygulanan tim gig
kaynaklarinin baglantisini kesin ve gli¢c kaynaginin baglantisini kestikten
sonra en az belirtilen slire kadar bekleyin.
A < Calisma sirasinda siriiciiniin icinde yliksek voltaj mevcuttur. Tus takimi
ayari disinda herhangi bir iglem yapmayin.
< Invertér, glc verildijinde otomatik olarak calisir. Parametrelerin
ayarlanmasi gerekiyorsa, bu bolimdeki yonergeleri izleyin.

5.1 Kullanim éncesi kontroller

5.1 Invertdrii agmadan énce asagidakilerden emin olun:

a) Invertor glivenilir bir sekilde topraklanmis.

b) Kablolama dogru ve glvenilir.

c) AC / DC salteri dogru segilmis.

d) PV giris voltaji, invertdriin izin verilen araliginda.

e) Motorun tipi, voltaji ve glicti invertoriinklyle eslesiyor.
5.2 Deneme
DC salterini kapatin. invertér otomatik olarak 10 saniyelik bir gecikmeyle galisir. Pompanin su
randimanini  kontrol edin. Su randimani normalse, deneme c¢alistirmasi basarilidir. Su
randimani normal degerin altindaysa, herhangi iki motor kablosunu degistirin, kablolar
baglayin ve tekrar galistirmayi deneyin.
5.3 Parametre ayarlari
inverter, acildiktan sonra varsayilan ayarlarda otomatik olarak galisir. Parametreleri
ayarlamak istiyorsaniz, tus takimi kontrol moduna (LOCAL/REMOTE kapali) gegmek igin
invertoriin agildigr andan itibaren 10 saniye iginde QUICK / JOG dligmesine basin ve
ardindan parametreleri ayarlayin. invertér agildiktan sonra galisma géstergesi zaten agiksa,
parametre ayar moduna girmek icin STOP / RST diigmesine basin. Parametre ayarindan
sonra, gii¢ salterini kapatin ve ardindan agin. invertér tekrar galigir.
5.4 Geligsmis ayarlar
Not: Su pompasi igin invertoriin varsayilan ayarlari gogu durum igin gegerli olabilir ve gogu
durumda gelismis ayarlar gerekli degildir.

5.4.1 Su verimi igin Pl ayari
Kullanici ylksek veya diisiik su verimine ihtiyag duyuyorsa, Pl (P15.06 ~ P15.10)'nin uygun
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motordaki frekans dalgalanmalari da daha buytktir. Haznede, su verimi ne kadar distikse,

motor frekansi o kadar dengelidir.

5.4.2 Tek fazli motorlar igin 6zel ayarlar
a) a) Tek fazli motor kétl calisma performansinda oldugunda, kullanici P04 VF egri ayarlarini

yapabilir: P04.00 = 1'i ayarlayin ve P04.03 ~ P04.08'i devreye alma kosullarina goére uygun
degerlere ayarlayin; Motor galisamazsa voltaji artirin, akim yiiksekse voltaji azaltin.

b) Isik normal oldugunda ve sistem yavas baslatildiginda, P15.28 baslangic voltaj fark degerini
uygun sekilde artirin.

c) Iki faz kontrollii tek fazli motorlar igin (kapasitor kaldirma):

(O Maksimum voltajin, bara voltajinin 1 / 1,6'sindan az olmasi gerekir. P02.04 nominal
geriliminin 200V'den daha dislk ayarlanmasi veya maksimum gerilim ¢ikisinin gok noktah V /

F egrisi ile sinirlandiriimasi 6nerilir.

@ Bobinlerin akimlarini P17.38 ve P17.39 ile gdzlemleyin, degistirilen akim iki bobinin
birlesmis akimidir. Bobinlerin empedanslari farklidir, bu nedenle ayni voltaj ¢ikisinda akimlar
farkhdir.

(3 P04.35, ana ve ikincil bobinin gikis akimlarini degistirmek igin kullanilabilir. Voltaj ayari motor
tasarim parametreleriyle iliskilendirildiginden, ayarlar kalifiye mihendislerin yapmasi onerilir.

Aksi takdirde motor performansi olumsuz etkilenebilir.
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: parametrenin ayar degerinin durma ve g¢alisma durumunda degistirilebilecegi anlamina

"©": parametrenin ayar degerinin ¢calisma durumunda degistirilemeyecegi anlamina gelir;

: parametrenin degerinin degistirilemeyen gercek tespit degeri oldugu anlamina gelir;

Not: invertér, parametre degistirme 6zelligi lizerinde otomatik kontrol ve kisitlama uygular.
Bu, kullanicilarin yanlis islemle parametreleri deg@istirmesini 6nler.

6.1 Solar pompa invertor kontrolii igin genel fonksiyon parametreleri

Fonksiyo
n kodu

Adi

Parametrelerin detayli agiklamasi

Varsayil
an

Degisti
rme

P00 Grup Temel Fonksiyon Grubu

P00.00

Hiz Kontrol
Modu

0:SVCO

Kodlayici yliklemeye gerek yok. Diislik
frekans, yliksek dénme hizi hassasiyeti igin
buyik tork ve tork kontrolii gerektiren
uygulamalar igin uygundur. Mod 1'e gore
kiiglik gli¢ gerektiren uygulamalar igin daha

uygundur.

1:8VC1

1, yliksek dénme hizi ve tork hassasiyeti avantaji
ile yuksek performansli durumlarda uygundur.
Sinyal kodlayicisi kurulmasina gerek yoktur.

2: SVPWM kontroli

4, fan ve pompa yiiki gibi yiiksek kontrol
dogrulugu gerektirmeyen uygulamalarda
uygundur ve bir invertor birden fazla motoru

calistirdiginda uygundur.

P00.01

Komut kanalini

calistirma

invertériin komut kanalini galistirmay!
segin.

invertoriin kontrol komutu sunlardan
olusur:

maTech GmbH - Miinchen / GERMANY
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Baslat, durdur, ileri/geri doniis, kesik ¢alisma ve
hata sifirlama.

0: Tus kilidi galistirma komut kanali
(“LOCAL/REMOT" 15131 kapali) Tus takimindaki
RUN, STOP / RST ile komut kontrolin
gerceklestirin.

n[j degistirmek igin gok

fonksiyonlu tus QUICK / JOG' u FWD / REV

nksiyonuna

(P07.02 = 3) ayarlayin; Siriiciniin bosta Q
n

durmasini saglamak igin ¢alisma durumu
RUNmT digmelerine ayni anda
basin.

1: Terminal galigtiran komut kanal ("LOCAL /
o g

Cok fonksiyonlu terminallerin ileri donust, geri
donlsi ve ileri hareketi ve geri hareketi ile
calistirma komutunun kontroliinii saglayin.

2: Haberlesmeyi galistirma komut kanali

(‘LOCAL/REMOT" agik);

Calistirma  komutu, haberlesme yoluyla Us

monitdr targfindan Kontrol ediiy.

Bu parametre, strliciniin maksimum
cikis frekansini ayarlamak icin kullanihr.

Frekans ayarinin ve hizlanma ve

Maks. ¢ikis
P00.03 yavaslama hizinin temeli oldugu igin 50.00Hz| ©
frekansi
kullanicilarin bu parametreye dikkat
etmesi gerekir.
Ayar arahdi: P00.04 ~ 400.00Hz
www.tommatech.de
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Fonksiyo
n kodu

Adi

Parametrelerin detayl agiklamasi

7\

Varsayi
lan

'OMMATECH

Degisti
rme

P00.04

Calisma
frekansinin st

siniri

Calisma frekansinin Ust siniri, invertdrin
maksimum frekanstan daha dusik veya

ona esit olan ¢ikis frekansinin Ust siniridiri

Ayar araligi: P00.05 ~ P00.03 (Maks.

Cikis frekansi)

50.00Hz

P00.05

Calisma
frekansinin alt

siniri

Calisma frekansinin alt siniri, siriictiniin
cikis frekansinin alt sinindir. Ayar
frekansi alt sinirdan daha duslkse

invertor alt sinir frekansinda calisir.

Not: Maks. gikis frekansi = Ust limit

frekansi = Alt limit frekansi

Ayar araligi: 0.00Hz ~ P00.04 (Calisma
frekansi Ust sinirt)

0.00Hz

P00.11

ACC stiresi 1

P00.12

DEC siresi 1

ACC stresi, invertoériin OHz'den maks.
cikis frekansina (P00.03) yukseltildiginde

gerek duyulan siire anlamina gelir.

DEC suresi, invertoriin maks. ¢ikis
frekansindan OHz'ye (P00.03)
dusurildigunde gerek duyulan stire

anlamina gelir.

ESPI serisi invertorler, P05 ile segilebilen
dort grup ACC / DEC stiresine sahiptir.
invertériin fabrika varsayilan ACC/DEC
sureleri ilk gruptur.

P00.11 ve P00.12 ayar araligi: 0.0 ~
3600.0s

Moda

gore

Moda

gore
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P00.13

Calisma yonl

segimi

0: Varsayilan yénde calisir. invertor
ileri ydnde calisir. FWD/REV

g0stergesi kapali.

1: Ters yoénde calisir. Invertér ters
yénde calisir. FWD/REV gostergesi
acik.

Motorun dénus yonini degistirmek igin
fonksiyon kodunu degistirin. Bu etki, iki
motor hattini (U, V ve W) ayarlayarak
donuls yonlnin degistirilmesine esittir.
Motor dénis yond, tus takimindaki
QUICK/JOG ile degistirilebilir. P07.02
parametresine bakiniz.

Not: |:|

Fonksiyon parametresi varsayilan degere
geri ddondugunde, motorun galisma yonu
de fabrika varsayilan ayarina geri
donecektir.

Pompa uygulama senaryolarinda, invertor
ters yonde caligamaz. Bu fonksiyon kodu
degistirilemez.

2: Ters yonde cgalistirmayi engelleme:
Bazi 6zel durumlarda ters galistirma
devre digi birakilirsa kullanilabilir.

P00.15

Motor parametresi
otomatik
ayarlama

0: Islem yok
1: Dondlirme otomatik ayari

Kapsamli motor parametresi

otomatik ayari
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|YUksek kontrol hassasiyetine ihtiyac
duyuldugunda otomatik déniis ayarinin

kullanilmasi énerilir.

2: Statik otomatik ayarlama

Motorun ylkten ayrilamadigi durumlarda
uygundur. Motor parametresi igin
otomatik ayarlama, kontrol hassasiyetini
etkileyecektir.

3: Statik otomatik ayarlama 2 (Yiksiiz
akim ve karsilikli endlktans igin otomatik
ayarlama yok)

P00.18

Fonksiyon geri
yikleme
parametresi

0: Islem yok
1: Varsayilan degere geri getirme
2: Hata kayitlarini temizleme

Not:

Segilen fonksiyon kodunun ¢aligsmasi
tamamlandiktan sonra fonksiyon kodu 0'a
geri yuklenecektir.

Varsayilan degere geri getirme, kullanici

parolasini iptal edecektir. Bu fonksiyonu
dikkatli kullaniniz.

P01 Grubu Baslatma ve durdurma kontrolii

P01.08

Durdurma modu

0: Durdurmak igin yavaslatma. Durdurma
komutu gegerli olduktan sonra invertor,
ayarlanan sure boyunca ¢ikis frekansini
dislrmek icin yavaslar. Frekans OHz'ye
distiigliinde surtct durur.
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lan rme
1: Yavaslatarak durdurma. Durdurma
komutu gegerli hale geldikten sonra
invertdr ¢ikisi hemen sonlandirir. Ve yuk,
mekanik eylemsizlikte durmak icin
serbest kalir.
0: Gug agilirken terminal galistirma
islem komutu gegersiz.
P01.18 s gee 1 O
k
oruma 1: Terminal calistirma komutu, gti¢
acilirken gegerlidir.
0: Devre digi
PO1.21 Kapatuitan 1 o
. 1: Etkin
yeniden
baslatma
P02 Grubu Motor 1 parametreleri
0: Asenkron motor
P02.00 Motor tipi 0 €]
1: Degistirilemez
Modele
Asenkron motorun Asenkron motorun
. - ore
P02.01 nominal glici | 0.1~3000.0kW | parametresini K ©)
ayarlayin.
Kontrol performansini
Asenkron saglamak igin, P02.01
; ~ P02.05'i asenkron 50.00
P02.02 | motorun nominal | 0.01Hz~P00.03 91 ©
motorun isim plakasina Hz
frekansi gobre ayarlayin. ESPI
serisi invertorler,
Asenkron motorun parametre otomatik
nominal dénts ayarlama fonksiyonu
hizi saglar Modele
P02.03 1~36000rpm 7o . . o
Dogru otomatik gore
parametre ayari, motor
isim plakasinin dogru
ayarlanmasindan gelir.
Asenkron motorun
. . Modele
P02.04 nominal voltaji | 0~1200V N ©]
gore
www.tommatech.de
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Kontrol performansini
saglamak igin lttfen
motoru standart ilkelere
gore yapilandirin, motor
ile standart olan
arasindaki fark blytkse,
invertorin ézellikleri
azalacaktir.
Asenkron motorun Note: Motorun nominal
P02.0 inal ak . Modele €]
.05 nominal akimi | 0.8~6000.0A gliciinii (P02.01) tekrar [ggre
ayarlamak motor
parametrelerini
P02.02~P02.10
baslatabilir.
Asenkron . Motor parametresi otomatik ayari Modele
P02.06 motorun statdr | ) 114 65 5350 | bittien sonra, P02.06 - Po2.10 |gBre o
direnci ayar degerleri otomatik olarak
ir. Bu
Modele
Asenkron parametreler, 6zellikleri dogrudan .
P02.07 motorun 0.001~65.535Q) | etkileyen vektorler tarafindan gore (¢]
. . kontrol edilen temel
rotor direnci _
Asenkron motorun Modele
kacak endiktansi .
P02.08 0.1~6553.5mH gore o
www.tommatech.de
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Not: Kullanicilar

P02.09

Asenkron motorun
karsilikli
endiiktansi

parametreleri serbestge

0.1~6553.5mH | degistiremezler.

P02.10

Asenkron
motorun

yiksiiz akimi

0.1~6553.5A

Modele

gore

Modele
gore

P04 Grubu SVPWM kontrolii

P04.00

VI/F egri ayarlar

Bu fonksiyon kodlari, farkli yiklerin

ihtiyacini karsilamak icin ESPI serisi
motor 1'in V / F egrisini tanimlar.

0: Duz ¢izgi V/F egrisi; sabit tork ylkine|
uygulama

1: Gok noktali V/F egrisi

2:1.3. glig duslik tork V / F egrisi
3:1.7. guc duslik tork V / F egrisi
4:2.0. gli¢ duslik tork V / F egrisi

2~4 egrileri, fanlar ve su pompalari gibi
tork yuklerine uygulanir. Kullanicilar, en
iyi performansi elde etmek igin yuklerin
ozelliklerine gére ayarlama yapabilirler.

5: Ozellestirilmis V/F(V/F ayrimi); Bu
modda, V, f'den ayrilabilir ve f, egrinin
ozelligini degistirmek igin P00.06
tarafindan ayarlanan kanala verilen
frekans tarafindan veya P04.27
tarafindan ayarlanan kanala verilen voltaj
ile ayarlanabilir.

Not: Asagidaki resimde V, motor nominal
gerilimi ve f, motor nominal frekansi
gosterilmistir.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY
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Output
voltage.

1.3th powerlow

Unearype
- toraue VIF curve

utput
b trequency

P04.01

Tork artisi

P04.02

Tork artigini
kapatma

Dustlik frekans torkunun 6zellikleri igin
cikis voltajina tork artisi. Maks. ¢ikis
voltaji Vb igin P04.01.
P04.02, manuel torkun kapanis
frekansinin fb'ye olan yiizdesini tanimlar.
Tork artisi yiike gore secilmelidir. Yiik ne
kadar blytikse, tork da o kadar buylk
olur. Motor asiri manyetik ile calisacagi
icin cok blyuk tork artigi uygun degildir
ve invertdrin akimi, invertdriin sicakligini
artirmak ve verimliligi azaltmak igin
artacaktir.
Tork artisi %0,0 olarak ayarlandiginda,
invertdr otomatik olarak torku yikseltir.
Tork artis esigi: bu frekans noktasinin
altinda tork artig1 gegerlidir, ancak bu
frekans noktasinin tizerinde tork artisi

gegersizdir.

0.0% o

20.0% o

www.tommatech.de
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lan rme
Output voltage
p b
v i
7 /Outputfrequency
P04.01 Ayar araligi: 0.0%:
(otomatik) 0.1%~10.0%
P04.02 ayar araligi: 0.0%~50.0%
Motor 1in \V / P04.00 = 1 ise, kullanici V // F egrisini
P04.03 F frekans P04.03 ~ P04.08 ile ayarlayabilir. 0.00Hz o
noktasi 1
V / F, motor yiikiine ayarlanir.
Not: V1 < V2 < V3; f1 < f2 < f3.
Motor 1'in V /| DUsUk frekansl voltaj yiiksekse, asiri
F voltaj sicaklik ve yanma meydana gelebilir ve
P04.04 noktasi 1 invertérde asiri akim durusu ve koruma 00.0% ©
meydana gelebilir.
Qutput voltage
100.0%V;,
Motor 1'in V / V3 00.00
F frekans .
P04.05 noktasi 2 vz Hz ©
VA|---=
f1 f2 3 b
Motor 1'in V /|
F voltaj P04.03 ayar araligi: 0.00Hz ~ P04.05
P04.06 noktasi 2 | P04.04 ayar araligi:% 0.0 ~% 110.0 00.0% | ©
(motor1'in nominal gerilimi)
P04.05 ayar araligi: P04.03 ~ P04.07
P04.06 ayar araligi: %0.0~110.0(motor1
Motor 1'in V / | nominal gerilimi)
P04.07 F frekans P04.07 ayar araligi: 00.00 °
. noktasi 1 P04.05~P02.02(motor1 nominal frekansi) Hz
veya P04.05~P02.16(motor1 nominal
frekansi)
Motor 1'in V /| P04.08 ayar araligi:% 0.0 ~% 110.0
F voltaj (motor1'in nominal gerilimi)
P04.08 noktasi 3 00.0% o
www.tommatech.de
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P04.09

V/F kayma
dengeleme

kazanimi

Bu fonksiyon kodu, motorun saglamhgini
iyilestirmek icin dengeleme SVPWM
(Uzay Vektor Darbe Genislik
Modulasyonu) kontrolli sirasinda yikin
neden oldugu donus hizi degisikligini
telafi etmek icin kullanilir. Asagidaki gibi
hesaplanan motorun nominal kayma
frekansina ayarlanabilir:

A f=f,-n*p/60

fb, motorun nominal frekansidir,
fonksiyon kodu P02.01'dir; n, motorun
nominal dénlis hizidir ve fonksiyon kodu
P02.02'dir; p motorun kutup ciftidir.
%100.0, nominal kayma frekansina A f
karsilik gelir.

Ayar arahgi: 0.0~200.0%

0.0% o

P04.34

Tek fazh slricu
modu

Birler: Tek fazli motor kontrol modu

0: Devre digi; 1: Etkin (Fonksiyon
degistirilemez. Tek fazli motorun kontrol modu,

harici terminal komutu ile belirlenir.)

Onlar: ikincil bobinin gerilimi (V fazi) ters

0: Ters ¢evriimemis; 1: Ters

Ayar araligi: 0~0x11

0x00 (€]

\

ve U'nun voltaj orani

0.00~2.00

1.40 ¢}
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. Eonksivon Adi P lerin detayll Varsayila| Degistir
kodu 0 e
P05 Grubu Girig Terminalleri
0: Yiksek hizl darbe girisi.
P05.00 HDI girig tipi P05.49~P05.54’e bakiniz. 1 (€]
1: HDI anahtar girisi
S1 terminalleri | 0: Islev yok
P05.01 fonksiyon segimi | , i . . . . . 42 )
1: lleri donus islemi
. . | 2: Geri donus islemi
S2 terminalleri . .
P05.02 . . | 3: 3 kablolu kontrol iglemi 43 ©)
fonksiyon segimi P .
4: lleri yonli kesik galisma
S3 terminalleri 5: Geri yonlu kesik calisma
P05.03 , | 6: Yavas durus 44 °
fonksiyon segimi
7: Hata sifirlama
S4 terminalleri | 8: Islemin durakiatiimasi
P05.04 fonksiyon segimi 9: Harici ariza girisi 45 ©
10: Artan frekans ayari (UP)
S5 terminalleri | 11: Azalan frekans ayari (DOWN)
P05.05 . - . 1
fonksiyon secimi | 12: Frekans degistirme ayari iptal
13: A ayari ve B ayari arasinda gegis
14: Kombinasyon ayari ve A ayari
arasinda gegis yapma
15: Kombinasyon ayari ve B ayari
arasinda gegis yapma
16: Cok kademeli hiz terminali 1
. | 17: Cok kademeli hiz terminali 2
HDI terminalleri i o
P05.09 fonksi | 18: Cok kademeli hiz terminali 3 5 o
’ onkstyon segimi 19: Cok kademeli hiz terminali 4
20: Cok kademeli hiz duraklamasi
21: ACC/DEC zamani 1
www.tommatech.de
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22: ACC / DEC stiresi 2

23: Basit PLC durus sifirlama 24: Basit
PLC duraklatma

25: PID kontrol duraklamasi

26: Capraz duraklama (mevcut frekansta
durma)

27: Gapraz sififama (merkez frekansa
donus)

28: Sayag sifirlama

29: Tork kontrol yasagi 30: ACC/DEC
yasagi

31: Sayag tetikleyici

32: Degistirilemez

33: Frekans degisikligi ayar iptali

34: DC freni

35: Degistirilemez

36: Komutu tus takimina kaydir

37: Komutu terminallere kaydir

38: Komutu haberlesmeye kaydir

39: Onceden miknatislanmis komut
40: Gcd sil

41: Gucu koru

42: Sebeke girisine zorunlu gegis (Agma
(switching-on), sebeke girisine gegisi
gOsterir; kapatma (switching-off), giris
modunun tug takimi tarafindan kontrol
edildigini gosterir.)

43: Su dolu sinyali

44: Su yok sinyali

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY el g
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45: Tek fazli motorun iki fazl
kontrol modu
46: Artirma moddilii icermeyen PV dijital
girisi (otomatik gegis icin)
47~63: Degistirilemez
Giris terminallerinin| 0x000~0x10F
P05.10 kutup segimi BIT8| BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO | 0x000 o
HDI| sS4 S3 S2 S1
P06 Grubu Cikis terminalleri

0: Gegersiz

P06.03 Role R91 .(}Ikl§ 1: Islernde 30 °

segimi

2: lleri déniis islemi
3: Geri donis islemi
4:Yavas durdurma iglemi
6: Frekans derecesi testi FDT1
7: Frekans derecesi testi FDT2
8: Frekansa ulasma
9: Sifir hizda galisma

006,08 Réleszgrif'k@ 10: Ust limit frekansina ulasma 5 5

' 11: Alt limit frekansina ulasma
12: Calismaya hazir
13: On miknatislama
14: Asirt yik alarmi
15: Diistik yuk alarmi
16: Basit PLC asamasinin tamamlanmasi
17: Basit PLC déngusuniin tamamlanmasi
18: Sayim degeri varisinin ayarlanmasi
www.tommatech.de
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19: Tanimli sayim degeri varisi
20: Harici hata gegerli

21: Ayrilmis

22: Galisma zamanina ulagsma

23: MODBUS haberlesme sanal

terminal ¢ikisi
24~26: Degistirilemez
27: Zayif 1s1k
28~29: Degistirilemez

30: PV moduna gegis (Sistem PV modunda
calisiyorsa, role gikisi yliksektir.)

Fonksiyon kodu, ¢ikis terminalinin

kutbunu ayarlamak igin kullanilir.

Mevcut bit 0'a ayarlandiginda, ¢ikis

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY

Cikis terminali pozitiftir.
P06.05 terminallerini Mevcut bit 1'e ayarlandiginda, cikis 0 ©
n kutup terminali negatiftir.
secimi BIT1 BITO
RO2 RO1
Ayar araligi: 0~F
RO1 erteleme
P06.10 0.000~50.000s 10.000s 9]
lacma
RO1 erteleme
P06.11 0.000~50.000s 10.000s 9]
kapatma
RO2 erteleme
P06.12 0.000~50.000s 0.000s o
agma
www.tommatech.de

mail@tommatech.de




Fonksiyo
n kodu

Adi

Parametrelerin detayl agiklamasi

7\

Varsayil
an

'OMMATECH

Degisti
rme

P06.13

RO2 erteleme
kapatma

0.000~50.000s

0.000s

[¢]

P07 Grubu in

san-Makine Arayii

zii

P07.02

QUICK/JOG

Fonksiyon secimi

0: islev yok

1:Kesik calisma aktif. Kesik calisma|
fonksiyonunu baslatmak icin|
QUICK/JOG'a basin.

2: Degistirme tusuyla gorintl durumunui
degistirin. Gorlntilenen ifonksiyon|
kodunu sagdan sola kaydirmak igin
QUICK / JOG digmesine basin.

3: ileri ve geri déniisler arasinda gegis
yapin. Frekans komutlarinin yonini
degistirmek icin QUICK/JOG'a basin. Bu
islev yalnizca tus takimi komut
kanallarinda gegerlidir.

4: UP/DOWN ayarlarini temizleyin.
UP/DOWN ayar degerini temizlemek igin
QUICK/JOG’a basin.

5: Yavas durdurma. Ya

QUICK/JOG’a basin.

6: Calisan  komutlar  kaynagini
degistirin. Calisan komut kaynagini
degistirmek igcin QUICK / JOG
diigmesine basin.

7: Hizh devreye alma modu (fabrika
dis| parametrelere gore)

Not: ileri déniis ve geri déniis arasinda
gecis yapmak igcin QUICK/JOG'a basin,
invertér kapali durumdayken yapilan

degisiklikleri kaydetmez.

TommaTech GmbH - Miinchen / GERMANY
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inverter, bir sonraki agilista P00.13
parametresine gore galisacaktir.

P07.02=6 oldugunda, ¢alisma komut kanallarinin

degistirme sirasini ayarlayin.

0: Tus takimi kontroli — terminal kontrolti —
QUICKNJAG haberlesme kontrolii

calisma

P07.03 1: Tus takimi kontroli«——terminal kontroli 1 o)
komutunun
2: Tus takimi kontrolti«——haberlesme kontrolii
sirasini
degistirme 3: Terminal kontrolli—— haberlesme kontroll

STOP/RST ile durdurma fonksiyonunu seginiz.
STOP/RST, tus takiminin sifilanmasi igin her

durumda etkilidir.

0: Yalnizca tus takimi kontrolii igin gegerlidir

STOP/RS

P07.04 1: Hem tus takimi hem de terminal kontrolli igin 1 le)

durdurma geerlidir

fonksiyonu
2: Hem tus takimi hem de haberlesme kontrolii
icin gegerlidir

3: Tim kontrol modlari igin gegerlidir

inverter artirma modiilii ile yapilandiriidiginda, bu
fonksiyon kodu bu modiiliin sicakligini gésterir.
Bu fonksiyon kodu sadece AC modunda
gecerlidir. Bu fonksiyon kodu PV modunda

Modiil ar.
P07.11 gecersizdir.
sicakligini °
artirma -20.0~120.0°
P07.12 Déniistiirlicti modiil | -20.0~120.0° °

sicakligi

www.tommatech.de
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M.SB_!nvgﬁt?r inverter tarafindan kullanilan gicti goriintiler.
guc tiketimi
P07.15 Invertér giic tiiketimi = P07.15 * 1000 + P07.16 °
P07.15 ayar araligi: 0~65535(*1000)
LSB invertor
guic tuketimi P07.16 ayar araligi: 0.0~999.9
P07.16 Birim: KWh b
P07.27 Mevcut hata tipi | o: Aniza yok et
Gegmi§ hata tipi 1:IGBT U faz korumasi (OUt1) 2:IGBT V faz
P07.28 korumasi (OUt2) 3:GBT W faz korumasi (OUt3) L]
4:0C1
i ipi 2| 5:0c2
P07.29 Gegmis hata tipi 2 °
6:0C3
ish .| mov1
po7.3p | Geemishatatipi3) ) .
9:0V3
i ipi 4| 10:.uv
P07.31 Gegmis hata tipi 4 °
11: Motor agir ylklenmesi (OL1)
. it 12: Invertdr agir yiiklenmesi (OL2)
P07.32 Gegmis hata tipi 5 °
13: Girig tarafi faz kaybi (SPI)
i ini 14: Cikig tarafi faz kaybi (SPO)
PO7.57 Gegmis hata tipi 6 °
15: Yiikseltici modiliin (OH1) agir
. iy Isinmasi
PO7.58 Gegmis hata tipi 7 °
16: inverter modliniin (OH2) asiri Isinma
hatasi
Gegmis hata tipi 8
P07.59 17: Harici hata (EF) L4
. . . | 18:485 haberlesme hatasi (CE)
P07.60 Gegmis hata tipi 9 °
19: Akim algilama hatasi (ItE)
P07.61 Gegmis hata tipi °
10
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lan rme
Gecmis hata tipi 20: Motor otomatik ayarlama hatasi(tE)
P07.62 11 21: EEPROM c¢alisma hatasi (EEP) hd
22: PID yaniti gevrimdigi hatasi (PIDE)
PO7.63 GeGmi$1 gata tipi | 23: Fren tinitesi hatasi (bCE) °
24: Galisma siresine varig (END)
Gecmis hata tii 25: Elektriksel asiri yiik (OL3)
P07.64 ¢ §13 P 26 ~ 31: Degistirilemez L]
32: Topraklama kisa devre hatasi 1(ETH1)
Gegmig hata tipi | 33: Topraklama kisa devre hatasi 2(ETH2)
[ ]
P07.65 14 34: Hiz sapmasi hatasi(dEu)
35: Uyumsuzluk (STo)
PO7.66 Gegmnsll gata tipi | 36: Dusik yiik hatasi (LL) °
37: Hidrolik mil hasari(tSF)
Gegmis hata tipi 38: PV ters baglanti hatasi (PINV) N
P07.67 16 39: PV asin akimi (PVOC)
40: PV asir gerilimi (PVOV)
PO7.68 Ge@mia ;‘ata tipi- | 41: PV disiik gerilimi (PVLV) °
42: Yikseltici modl ile iletisimde hata (E-
PO7.69 Gegmis hata tipi | 422) °
. 18 43: Yikseltici modiliinde (OV) tespit edilen bara
. . | asin gerilimi
P07.70 Gegmnsll gata tipi °
Not: 38~40 arasindaki hatalar
glclendirmede tespit edilebilir. Yikseltici
modull, bir ariza tespit ettikten sonra
calismayi durdurur. Yikseltici moddild, bir
sonraki veri geri gdnderiminde hata
bilgisini invertér moduliine geri génderir.
Gegmis hata tipi
P07.71 omis P °
20
Alarmlar:
www.tommatech.de
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Zayif 1sik alarmi (A-LS)
Dusuk yiik alarmi (A-LL)

Su dolu alarmi (A-tF)
Su yok alarmi (A-tL)

7\
TOMMATECH

P08 Grubu Geligmis Fonksiyon

ar

Hata sifirlama

P08.28 siireleri 0~10 5 S
Otomatik hata
P08.29 sifirlama 0.1~3600.0s 10.0s O
zaman
araligi

6.2 Parameters of special functions

P11 Grubu Koruyucu parametreler

0x000~0x011

LED birler:

0: Giris faz kaybi yazilim korumasi devre disi
1: Girig faz kaybi yazilim korumasi etkin
LED onlar:

0: Giris faz kaybi yazilim korumasi devre disi

P11.00 Faz kaybi 1: Girig faz kaybi yazilim korumasi etkin Modele °
. korumasi gore
LED yiizler: Degistirilemez
000~111
www.tommatech.de
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lan rme
Ani gii¢ kaybinda
frekans distisii | 0: Devre disi
P11.01 0 (e]
1: Etkin
Ayar arali@i: 0.00Hz~P00.03/s
Sebekenin gli¢ kaybindan sonra, bara
voltaji ani frekans dusls noktasina
duser, invertor tekrar gugc Uretebilmek
icin P11.02'de galisma frekansini
disurmeye baslar. Geri dénen glig, guc
geri gelene kadar invertérin nominal
calismasini saglamak igin bara voltajini
Ani gii kaybinda koruyabilir.
P11.02pv | frekans dists 0.00Hz/s| ¢}
orani
Voltaj
derecesi 220V 400V
Frekans
diisiis 260V 460V
noktasi
P15 Grubu PV invertorleri 6zel fonksiyonlari
0: Gegersiz
1: Etkin
PV invertor 0, fonksiyonun gegersiz oldugu ve parametre
P15.00 secimi grubunun kullanilamayacagi anlamina gelir. 1 ©
1, fonksiyonun etkin oldugu ve P15
parametrelerinin ayarlanabilecegi anlamina
gelir.
0: Gerilim referansi
Vmpp gerilim 1: Maks. gli¢ izleme
P15.01 referansi 0, voltaj referans modunu uygulamak ! ©
anlamina gelir. Referans sabit bir
degerdir ve P15.02 tarafindan verilir.
www.tommatech.de
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1, maksimum gli¢ izlemenin voltaj referansini
uygulamak anlamina gelir. Sistem kararli
olana kadar voltaj degisiyor.

Not: Terminal 43 gegerliyse, fonksiyon
gegersizdir.

P15.02

Vmpp gerilim
tus kilidi referansi

0.0~6553.5Vdc

P15.01, O ise referans gerilimi P15.02 ile
verilir. (Test sirasinda voltaj referansi PV|
giris voltajindan disuk olmalidir; aksi
takdirde sistem alt frekans limitinde

calisacaktir).

250.0v e}

P15.03

Pl kontrol sapmasi

%0.0~100.0 (%100.0, P15.02'ye karsilik
gelir)

Abs (bara gerilimi-referans gerilimi)
*%100.0/referans gerilimi olan gergek
gerilimin referans gerilime oran yiizdesi,
P15.03 sapma sinirini asarsa, Pl ayari
kullanilabilir; aksi takdirde, Pl ayari yoktur
ve deger %0,0 varsayilan olarak
ayarlanmistir.

abs: mutlak deger

0.0% o

P15.04

Pl ¢ikisi ylksek

frekans

P15.05~100.0 (%100.0, P00.03'e karsiliK
gelir)

P15.04, hedef frekansin Maks degerini
sinirlamak igin kullanihr ve %100.0,
P00.03'e karsilik gelir.

Pl ayarindan sonra hedef frekans Ust

limiti asamaz.

100.0% o
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P15.05

Pl cikisi distk

frekans

%0.0~P15.04 (%100.0, P00.03'e
karsilk gelir)

P15.05, hedef frekansin Minimum
degerini sinirlamak igin kullanilir

ve %100.0, P00.03'e karsilik gelir.
Pl ayarindan sonra hedef frekans alt

limitten az olamaz.

20.0% e}

P15.06

KP1

0.00~100.00
Hedef frekansin oran katsayisi 1
Deger ne kadar blyik olursa, etki o

kadar gulglu ve ayarlama o kadar hizh
olur.

5.00 o

P15.07

K1

0.00~100.00
Hedef frekansin integral katsayisi 1
Deger ne kadar blyik olursa, etki o

kadar glglu ve ayarlama o kadar hizh
olur.

5.00 ]

P15.08

KP2

0.00~100.00
Hedef frekansin oran katsayisi 2
Deger ne kadar buyuk olursa, etki o

kadar gli¢li ve ayarlama o kadar hizlh
olur.

35.00 o

P15.09

KI2

0.00~100.00
Hedef frekansin integral katsayisi 2
Deger ne kadar blyuk olursa, etki o

kadar gli¢li ve ayarlama o kadar hizlh
olur.

35.00 o
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P15.10

Pl degisim noktasi

0.0~6553.5Vdc

Bara geriliminin mutlak degeri eksi
referans degeri P15.10'dan buyukse,
P15.08 ve P15.09'a gececektir; aksi
halde P15.06 ve P15.07'dir.

20.0V o

P15.11

Su seviyesi
kontrolu

0: Su seviyesi kontrolintin dijital girisi

1: Al1(su seviyesi sinyali Al1 Gzerinden

girilir, su anda desteklenmemektedir)

2: Al2 (su seviyesi sinyali Al2 lizerinden
girilir)

3: Al3 (su seviyesi sinyali A3 lizerinden
girilir)

Fonksiyon kodu 0 ise, su seviyesi sinyali
dijital giris tarafindan kontrol edilir.
Ayrintili bilgi icin P05 grubundaki S
terminallerinin fonksiyon 43 ve 44'line
bakiniz. Dolu su sinyali aktifse, sistem
alarm (A-tF) verir ve P15.14 siiresinden
sonra uykuya gecer. Alarm sirasinda,
tam su sinyali gecersizdir ve sistem,
P15.15 siresinden sonra alarmi
silecektir. Su yok sinyali aktifse sistem,
alarm (A-tL) verir ve P15.16 sliresinden
sonra uykuya gecer. Alarm sirasinda, su

yok sinyali gegersizdir ve sistem, alarmi
P15.17 siiresinden sonra silecektir.

mmaTech GmbH - Miinchen / GERMANY
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Fonksiyon kodu 1~3 ise, su seviyesi
kontrol analog sinyalinin referansidir.
Ayrintilar igin P15.12 ve P12.13'e
bakiniz.

P15.12

Dolu su
seviyesi

esigi

0.0~100.0%
Bu kod, P15.11 su seviyesi kontrolu

analog girise dayali oldugunda
gegcerlidir. Algilanan su seviyesi kontrol
analog sinyali, su seviyesi esigi
P15.12'den kigikse ve P15.14
ertelenme siresinden sonra bu durumda
kalirsa, sistem A-tF bildirir ve uyur.

Erteleme siresine ulasiimazsa, sinyal su
seviyesi esiginden blylkse, sire
otomatik olarak silinecektir. Olgiilen su
seviyesi kontrol analog sinyali, su
seviyesi esiginden az oldugunda,
erteleme suresi tekrar sayilacaktir.

0, su dolu ve 1, su yok demektir.

Dolu su alarmi sirasinda, algilanan su
seviyesi sinyali P15.12 esiginden
yuksekse ve erteleme sayilirsa, P15.15
tarafindan ayarlanan sireye ulasildiktan
sonra alarm silinir ve bu surekli durum
devam eder. Kesintisiz uygulama
sirasinda erteleme siiresi otomatik
olarak silinecektir.

25.0% o
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0.0~100.0%

Bu kod, P15.11 su seviyesi kontrolu
analog girise dayali oldugunda
gegcerlidir.

Algilanan su seviyesi kontrol
analog sinyali P15.13 su seviyesi
esiginden blylkse ve P15.16
erteleme siresinden sonra bu
durumda kalirsa sistem A-tL bildirir
ve uyur. Erteleme siiresine
ulagilmazsa (yani sirekli degildir),
P15.13 su y0k, :%Ieviye erteleme siiresi otomatik olarak 75.0% o
e temizlenir. Algilanan su seviyesi
kontrol analog sinyali, su seviyesi
esiginden dlsik oldugunda
erteleme sayilir.

Su yok alarmi sirasinda, algilanan su
seviyesi kontrol analog sinyali su
seviyesi esigi P15.13'ten daha dislkse
ve erteleme sayiliyorsa bu sirekli
durumda P15.17 tarafindan ayarlanan
erteleme siiresinden sonra su yok alarmi
silinir. Strekli olmayan durumda
erteleme siresi otomatik olarak silinir.

0~10000s

;| Dolu su erteleme zaman ayari (Bu fonksiyon
Dolu su ertelenmesi
P15.14 5s O
kodu, dijital dolu su sinyalini gésterdiginde hala

gegcerlidir.)

Su dolu 0~10000s
P15.15 durumdayken 20s o

uyandirma
erteleme

www.tommatech.de
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Su dolu durumdayken uyandirma erteleme (Bu
fonksiyon kodu, dijital dolu su sinyalini
gosterdiginde hala gecerlidir.)

P15.16

Su yok ertelemesi

0~10000s
Su yok erteleme zaman ayari (Dijital
ekran, su yok sinyalini gésterdiginde bu

fonksiyon kodu hala gegerlidir.)

5s s}

P15.17

Su bos
durumdayken
uyandirma erteleme

0~10000s

Su bos durumdayken uyandirma erteleme
Dijital ekran, su yok sinyalini
gosterdiginde bu fonksiyon kodu hala

gegerlidir.)

20s s}

P15.18

Hidrolik prob
hasari

0.0~100.0%
%0,0: Gegersiz. % 0.0 degilse, sinyal
P15.18'den uzun oldugunda, tSF hatasini

dogrudan rapor edecek ve duracaktir.

0.0% (€]

P15.23

Zayif is1gin
ertelenme

slresi

0.0~3600.0s

Zayif 1s1gin ertelenme stiresi

Cikis frekanst, Pl ¢ikis frekansinin alt sinirindan
daha dustikse veya sinira esitse ve durum
ayarlanan deger kadar devam ederse, A-LS'yi
bildirir ve uykuya geger. Durum sirekli degilse,

erteleme sayimi otomatik olarak silinecektir.

Not: Bara voltaji diistik voltaj noktasindan
asagidaysa veya PV voltaji 70V'den dislikse,
herhangi bir erteleme siiresi olmadan zayif 1sik
alarmini bildirir.

100.0s o

maTech GmbH - Miin

www.tommatech.de
mail@tommatech.de




P15.32=0 ise, 151k zayif oldujunda sistem

sebeke girisine gececektir.

P15.24

Zayf isikta
uyandirma

erteleme siiresi

0.0~3600.0s

Zayif isikta uyandirma erteleme siiresi

Zayf 1sik alarmi bildirilirse, uyanma erteleme
sliresinden sonra alarm silinir ve cihaz tekrar
caligir.

P15.32=0 iken PV gerilimi P15.34'ten yliksek
ise erteleme siresinden sonra cihaz PV giris
moduna gegecektir.

300.0s o

P15.25

Ik referans voltaj
gostergesi

0.0~2000.0V

P15.26

Maks. gii¢
izleme
sirasinda
minimum voltaj

referansi

0.00~1.00

Bu fonksiyon kodu, maksimum gi¢ takibi
sirasinda minimum voltaj referansini ayarlamak
icin kullanilir. Maksimum gug takibi sirasinda
minimum voltaj referansi = Glines paneli agik
devre voltaji * P15.26. Glines paneli agik devre
voltaji = P15.25+ P15.28

Minimum voltaj referansi ~P15.27 araliginda
maksimum glicli izleyiniz.

P15.27, minimum voltaj referansindan biyiik
olmalidir. Fark ne kadar az olursa, izleme o
kadar hizl olur. Maksimum voltajin aralikta
olmasi gerekir. P15.26 ve P15.27, saha
calismasina gore ayarlanabilir.
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Maks. gu¢ takibi sirasinda min. voltaj
referansi~P15.31
MPPT'de gegerli olan maks. izleme
Maks. guig takibi | voltaji, izlenen maks. voltaj
sirasinda maks. | Varsayilan deger modele baghdir.
P15.27 i ref - 400.0V O
voltaj referansi ax. Maks
Model voltaj g
ode referans Vmppt
|
-MF 400 400
-TF 750 750
0.0~200.0V
Baslangi¢ MPPT referans voltajindan degismeye
P15.28 referans baslar. 5.0V ¢}
voltajinin Baslangig referans voltaji =PV voltaji-
ayarlanmasi P15.28
0.0~10.0s
P15.29 0.0'a ayarlandiginda, otomatik
ayar gegersizdir.
0.0 degilse, Vmppt'nin tst ve alt limitleri,
P15.29 tarafindan ayarlanan aralikta
Vmppt'nin Ust ve | otomatik olarak ayarlanacaktir. Orta
P15.29 | altlimit sresinin | deger, mevcut PV voltajidir ve sinir 1.0s o
ayarlanmas! | p15 30'qur: Maksimum/Minimum
referans gerilimi=Akim PV voltaji+P15.30
ve ayni anda P15.26 ve P15.27'ye
glincellenecektir.
P15.30 Vmppt'nin st ve | 5.0~100.0V 30.0V s}
www.tommatech.de
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alt sinirlarinin
ayarlanmasi

Ust ve alt sinirlarinin ayarlanmasi

P15.31

Vmppt'nin
maks.

Degeri

P15.27~6553.5V
Vmppt maksimum deger oldugunda Ust
limit P15.28'i asamaz.

Maksimum gli¢ izleme sirasinda, glines
paneli referans voltajinin Ust siniri
P15.31 tarafindan belirlenen degeri
asmayacaktir. Fabrika degeri modele
baglidir. Varsayilan olarak, -4 modelleri
icin deger 750V ve diger modeller igin
deger 400V'tur.

400.0v e}

P15.32

PV giris ve
sebeke giris

secimi

0: Otomatik gegcis

1: Sebeke girisi

2: PV girisi

Deger 0 ise, sistem tespit edilen PV
voltaji ve esigine gore PV girisi ile
sebeke girisi arasinda gecis yapacaktir;
Deger 1 ise sistem sebeke girisine
gegcmeye zorlar;

Deger 2 ise sistem PV girisine gecmeye
zorlayacaktir.

Not: 42 nolu terminal girisi gegerli

oldugunda, fonksiyon kodu gegersiz
olacaktir.

P15.33

Sebeke girisine
gecis
esigi

0.0V~P15.34
PV voltaji esik degerinden disik veya

1sik zayif ise role ¢ikisi Uzerinden

70.0V o
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sebeke girisine gecebilir.
Deger 0 ise gegersizdir.

Destek moduli olmayan invertorler igin,
gegis noktasi voltaji, harici voltaj
algilama devresi tarafindan belirlenir.
Destek modullu invertorler igin gecis
noktasi voltaji 70V'tur.

P15.34

PV girigine

gecme esigi

P15.33~400.0V

PV voltaji esik degerinden blyuk ise
cihaz P15.24 ile ayarlanan sireden
sonra réle ¢ikisi Uzerinden PV girisine
gegcebilir. Sik gegisi 6nlemek icin bu esik
P15.33'ten blyuk olmalidir.

Deger 0.0 ise gegersizdir. Varsayilan
deger modele baglidir.

100.0V e}

P15.35

Nominal pompa
asl

Pompa, nominal pompa frekansinda ve
nominal kaldirmada calisiyorsa, pompa

akisi QN dir. Birim: metrekip/saat.

0.0 o

P15.36

Nominal pompa
kaldirma

Pompa nominal frekansi ve nominal
akimda galigiyorsa pompa kaldirma H
ndir.

Birim: metre

0.0 ]

P15.37

PV dustlk voltaj
noktasinda voltaj
ayarl

PV voltaji 6nceden ayarlanmis voltajdan
disuk oldugunda, sistem PV duslk
voltaj (UV) hatasini bildirir.

\Varsayilan deger modele baglidir.

70.0 o
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Fonksiyo

n kodu Adi

\ <

OMM

TECH

Parametrelerin detayl agiklamasi

Varsayi
lan

Degisti
rme

PV UV
noktasi

140V
140V

Model

-MF
-TF

Destek modiiliine sahip
herhangi bir model

70V

Ayar araligi:0.0~400.0

P15.39 Model

Bu fonksiyon kodu, kullanicilarin
modelleri degistirmeleri igin saglanmistir.
Ornegin kullanict, -TF modelini (fabrika
tesliminden sonra varsayilan) 220V (g
fazl olarak kullanmak isterse, P15.39,
2'ye ayarlanmaldir.

0: -MF modeli 220V; tek fazl giris; tek
fazh gikis

1: 220V; tek fazli giris; tg fazh ¢ikis

2: 220V; ug fazli girig; Ug fazli gikis

3: -TF modeli 380V; U fazl giris; g fazli
cikti

Ayar arahgr: 0 ~ 3

P17 Grubu Durum Goriintiileme

Ana bobin
P17.38
akimi

Tek fazli motoru kontrol etmek igin
kapasitans kaldirma uygulanmasindaki
ana bobin akimidir. 0.00~100.00A

0.0A

P17.39 Ikincil

Tek fazli motoru kontrol etmek igin

0.0A
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Varsayil| Degisti

ommaTech GmbH - Miinchen / GERMANY

Fonksiyo
- kodx Adi Parametrelerin detayl agiklamasi
an rme
Bobin akimi kapasitans kaldirma uygulanmasindaki
ikincil bobin akimidir 0.00~100.00A
P18 Grubu Solar geviriciler icib 6zel durum goriintiilemesi
MPPT, donusturlicli tarafinda uygulanir.
PV referans Bu deger donlstlirlici tarafinda
P18.00 . belirlenir. [ ]
voltaji
Mevcut PV al
P18.01 Dest_ek mody!unden aktarilir veya bara °
voltaji voltajina esittir.
Bu deger, maksimum gui¢ takibi
MPPT minimum | Slrasinda minimum voltaj referansini
P ltai goriintuler. Bu da P15.26 ile garpilan
P18.02 reterans voltajinin | yines paneli agik devre voltajina esittir. °
gostergesi
Destek moddiliinden aktarilir. Bu
Mevcut endiiktif | fonksiyon kodu sadece AC modunda
P18.04 K gegcerlidir ve PV modunda gecersizdir. °
akim
P18.07 PV giris giicli | Degistirilemez. Birim: kW o
Gegmis PV giris
P18.08 glcii Degistirilemez L4
Gegmis PV
P18.09 ; Degistirilemez °
voltaji
0x00~0x11
LED’deki birler
Cihaz 0: PV gli¢ kaynagi
P18.10 konfigiirasyon | 1: AC sebeke giig kaynagi °
ekrani LED’deki onlar
0: Algilama, sistemin yukseltici modulu
icerdigini gosterir.
www.tommatech.de
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TOMMATECH
Fonksiyo
- kodz Adi Parametrelerin detayl agiklamasi Varsay! | Degisti
lan [ rme
1: Algilama, sistemin ylikseltici modulu
icermedigini gosterir.
P18.11 Mevcut pompa akimi | Birim: metrekiip/saat 0.0 [ ]
P18.12 Mevcut pompa Birim: metre 0.0 [ ]
kaldirma
Bu fonksiyon kodu, toplam pompa akisindaki en
Toplam pompa snemli 16 biti (MSB'ler) goriintiiler. Birim:
P18.13 akigindaki | metrekiip 0 [ ]
MSBs
Bu fonksiyon kodu, toplam pompa akisindaki en
Toplam pompa az anlamli 16 biti (LSB'ler) gérintiler. Birim:
P18.14 akigindaki metrekiip. 0.0 [ ]
LSBs Toplam pompa akisi = P18.1365535+ P18.14
Bu degeri 1 olarak ayarlamak toplam pompa
[Toplam pompa akisi | /"< firdayabilir. P18.13 ve P18.14,
P18.15 isifilama sifiramadan sonra akis! biriktirecektir. Sifilama
: basarili olduktan sonra, P18.15 otomatik olarak 0
0'a ayarlanir. ©
P19 Grubu Voltaj destegi (doniistiriicii modiil, 485 lizerinden yiikseltici modiil ile
iletisim kurar)
Destek voltaji
P19.00 déngiisii KP 0.000~65.535 0.500 s}
Destek voltaji
P19.01 dongiist Kl 0.000~65.535 0.080 s}
Destek akim
P19.02 déngiisii 0.000~65.535 0.010 o
KP
Destek akim
P19.03 déngiisii 0.000~65.535 0.010 o
Kl
Destek voltaji mppt voltaj déngusiinin Ust limit gikisi
P19.04 ddngiistiniin cikig PI, destek akimi dénglistiniin tst siniri 12.0A ©
akiminin Ust siniri
referans akimi
www.tommatech.de
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TOMMATECH
Fonksi
:rl‘(o-:zo Adi Parametrelerin detayl agiklamasi Varsay! | Degisti
lan [ rme
Pl P19.05~15.0A
Bu fonksiyon kodu, sistem destek
modullint icerdiginde PV girisindeki
bara referans voltajina ayarlanir.
Bara referans
P19.06 voltai Varsayilan olarak, bu fonksiyon kodu 350.0V @]
220V modeller i¢in 350V ve 380V
modeller icin 570V olarak ayarlanmistir.
Ayar arahgi: 300.0V~600.0V
Bara referans voltaji ile gergek bara
voltaji arasindaki fark 20V'den buylkse,
destek voltaj dongusu bu grup Pl
Destek voltaj
P19.07 L parametresini kullanir. 0.500 (6]
doéngusu
KP1 Aksi takdirde, destek voltaj dongusu
birinci grup Pl parametresini kullanir.
Ayar arahgi: 0.000~65.535
Bara referans voltaji ile gergek bara
voltaji arasindaki fark 20V'den blyiikse,
destek voltaji donglisti bu grubun PI
Destek voltaj
P19.08 ... . | parametrelerini kullanir. Aksi takdirde, 0.080 o
doéngusu
Ki1 yukseltici gerilim déngus, birinci grubun
PI parametrelerini kullanir.
Ayar arahgi: 0.000~65.535
Gug verildiginde, yukseltici modl striim
Destek yaziim | Pilgisini donUstirlicti modile gonderir.
P19.10 i 0.00 °
versiyonu
Not:

. Pompa inverterinin, inverter baslatildiktan sonra Pl ¢ikis frekansinin alt sinirina kadar

calistigi slire, ACC stresi ile belirlenir.
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e  Birden fazla ariza kosulu ayni anda karsilaniyorsa ertelenme sire sayimi kurallara gére

ilerler: Ornegin, zayif 1sik, dolu su ve diisiik yiik gibi tiim ariza kosullari ayni anda
karsilanirsa, invertor her bir ariza igin ertelenme siresi bagimsiz olarak sayacaktir. Bir
arizanin ertelenme suresine ulasilirsa ariza bildirilir. Diger iki arizanin ertelenme sire
sayimi tutulur. Bildirilen ariza giderilirse ancak diger iki arizanin kosullari devam ederse,
diger iki arizanin ertelenme silire sayimi devam eder. Sayim sirasinda bir ariza kosulu ile

karsilagiimazsa, bu arizanin ertelenme siresi silinir.
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4 !rlzanln saptanmasi ve gl!erl|me3|

inverterde bir arizayla karsilasilirsa asagidakileri adimlari takip ediniz:

1. Tus takiminda herhangi bir sorun olmadigindan emin olmak icin kontrol ediniz. Sorun varsa,
litfen yerel bayi ile iletisime geginiz.

2. Yanlis bir sey yoksa, lutfen PO7'yi kontrol edin ve mevcut hata tum parametrelerde meydana
geldiginde gergek durumu dogrulamak icin ilgili kaydedilmis hata parametrelerini kontrol ediniz.

3. Ayrintilh ¢6zum igin asagidaki tabloya bakin ve ilgili anormal durumu kontrol ediniz.
4. Arizayi gideriniz ve destek isteyiniz.
5. Arizayi gidermek icin kontrol ediniz ve invertorl calistirmak icin hata sifirlamasi yapiniz.

Hata
kodu Hata tipi Olasi neden Goziim
out1 IGBT U 1. Hizlanma gok hizl.
2. Bu faz IGBT'si dahili olarak| 1 Hzlanma siiresini artirin.
our IGBT V hasar gérmustar. e
3. Miidahale hatali calismaya 2. Glg Unitesini degistirin.
ne_(_ig_n PIur. 3. Siriicli kablosunu
4. bSu_ruc:u kablosu yanls kontrol edin.
aglanmis.
out3 IGBT W 5. Yiuk geg_cndlr veya 4. Dis ekipmanin giicli
anormaldir. .
6. Topraklama kisa devre. | Mtdahale kaynaklari olup
olmadigini kontrol edin.
Hizlanma 1. G.ilrigaug[]ci]ni] lﬁontrloll edin.
ov1 sirasinda asiri 2. Yikiin DEC siiresinin gok
gerilim . X kisa olup olmadigini veya
Yavaslama 1. Giris voltajt strliciiniin motorun donilisu
ov2 g anormal. . sirasinda baslayip
sirasinda agiri |2, B_uyuk bir enerji baslamadigini veya enerji
gerilim geri beslemesi vardir. tiiketimi bilegenlerini artirmasi
3. Eren bilesenleri gerekip gerekmedigini kontrol
yok. )
Sabit hizda - | edn
4. Frenleme glict agik degil. |3. Fren bilesenlerini takin.
ov3 calisirken asiri )
" 4. ligili iglev kodlarinin ayarini
gerilim kontrol edin.
Hizlanma 1. Hizlanma veya 1. ACC suresini artirin.
OcC1 sirasinda agiri | yavaslama gok hizl. 2. Girig gliciini kontrol edin.
akim 2. Sebeke gerilimi gok disik. |3. Daha biyiik giice sahip
3. invertdriin giicli gok diigiik invertorl segin.
Y |
0oc2 avaglama 4. Yikin kisa devre olup
sirasinda asir olmadigini
akim
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Sabit hizda

calisirken asiri akim

4. YUk gegicidir veya
anormaldir.

5. Topraklama kisa devre
veya ¢ikis faz kaybi.

6. Glglu dis midahale
var.

7. Agiri gerilim durma
korumasi agik degil.

(topraklama kisa devre veya
kablo kisa devre) veya dénuslin
diizglin olup olmadigini kontrol
edin.

5. Cikis ykonfiglirasyonunu
kontrol edin.

6. Gugli midahale olup
olmadigini kontrol edin.

7. ligili fonksiyon kodlarinin
ayarini kontrol edin.

Bara duslk voltaji

1. Giig kaynaginin voltaji
cok distk.

2. Asin gerilim durma
korumasi agik degil.

1. Besleme hattinin giris
glicini kontrol edin.

2. ligili fonksiyon kodlarinin
ayarini kontrol edin.

1. Gug kaynaginin voltaji

1. Besleme hattinin gliclini

5. Motor giicii gok kiiguk.

cok disuk. kontrol edin.
Motor agiri 2. Motor ayari nominal 2. Motorun nominal akimini
yuklenmesi akimi yanhs. sifirlayin.
3. Motor durusu veya yiik 3. Yuki kontrol edin ve tork
gecisleri cok giicli. kaldirmayi ayarlayin.
1. Hizlanma gok hizli. 1. ACC sdresini artirin.
2. Dénen motor sifirlanir. 2. Durduktan sonra yeniden
. N . baslatmaktan kaginin.
3. G_yt;__kaynaglnln voltaji gok 3. Besleme hattinin gtictinii kontrol
disik. edin.
Inverter asir 4. vii cok agr. 4. Daha bilyiik giice sahip bir
yiiklenmesi invertor segin.

5. Uygun bir motor segin.

Girig faz kaybi

R,S,T girisinin faz kaybi veya
dalgalanmasi

1. Girig glictinl kontrol edin.

N

Kurulum dagilimini kontrol
edin.

Cikis faz kaybi

U, V, W faz kaybi ¢ikisi (veya
ylikin ciddi asimetrik Ug fazi)

1. Gikis dagilimini kontrol edin.

N

Motoru ve kabloyu kontrol
edin.

Redresor asiri
Isinma

1Hava kanali sikismasi veya
fan hasari

1. Rizgar kanalini temizleyin

veya
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IGBT asiri Isinma

2. Ortam sicakligi cok yliksek

3. Asiri calisma suresi cok
uzun.

fani degistirin.

2. Ortam sicakhigini distrin.

Sl harici hata giris terminalleri

Harici ariza eylemi Harici cihaz girisini kontrol edin.
1. Uygun baud hizini ayarlayin.
1. Baud hizi ayari yanks. 2. Hz?)erle§me bag“;lantlyda§¥llm|n|
2. lletisim kablolarinda hata olustu. | kontrol edin
3. Haberlesme adresini dogru
3. Uzaktan baglanti adresi yanlis. |ayarlayin.
T N o _|4. Baglanti dagilimini degistirin veya
lletigim hatasi 4. Uzaktan baglantida giiclii parazit| yenisini takin ya da parazit énleme

var.

ozelligini iyilestirin.

Akim algilama

1. Kontrol panosunun
baglantilari iyi degil.

2. Yardimei glig kotu.

3. Hall bilesenleri bozuk

1. Konektori kontrol edin
ve yeniden gonderin.

2. Manyetigi degistirin.

hatasi o
4. Biiylitme devresi 3. Ana kontrol panelini
anormal. degistirin.
1. Motor kapasitesi inverter K Inver.ter modunu de§i§tirin. -
kapasitesi ile uyumlu degil. 2. Nominal parametreyi motor isim

plakasina gore ayarlayin.
2. !‘/Iotorun nominal parametresi (3 Motor yiikiinii bosaltin.
dogru ayarlanmamis. 4. Motor baglantisini kontrol edin ve
) 3. Otomatik ayardan gelen [parametreyiayarlayin.
Otomatik ayar parametreler  ile standart |5 Ust limit frekansinin, nominal
hatasi frekansin 2/3'iiniin (izerinde olup

parametre arasindaki fark gok
biiyiik.

4. Otomatik ayar zaman asimi.

lolmadigini kontrol edin.

EEPROM hatasi

1. Parametrelerin yazilmasi ve
okunmasini kontrol etme hatasi

2. EEPROM'da hasar

1. Sifirlamak igin STOP / RST
dlgmesine basin.

2. Ana kontrol panelini

degistirin.

PID geribildirim hatasi

1. PID geribildirimi gevrimdisi

1. PID geribildirim sinyalini kontrol
edin.
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2. PID geri besleme kaynagi
kayboluyor.

2. PID geri besleme kaynagini
kontrol edin.

Fabrika
ayarinin varig
zamani

Inverterin gercek calisma
suresi, dahili ayar galisma
slresinin (izerindedir.

Tedarikgiye danisin ve
calisma slresini ayarlayin.

Elektriksel agin yik

inverter, ayarlanan degere
gbre asiri yuk 6n alarmi
verecektir.

Yuki ve asir yik 6n alarm
noktasini kontrol edin.

Topraklama kisa
devre hatasi 1

opraklama kisa

evre hatasi 2

Srlci ¢ikis terminalinin
topraklamasi kisa devre.

Akim algilama devresi arizali.
Gergek motor giicl, invertor

glctinden keskin bir sekilde

farklidir.

IMotor kablolarinin uygun olup
lolmadigini kontrol edin.

Manyetigi degistirin.

Ana kontrol panelini degistirin. Motor
parametrelerini dogru ayarlayin.

Hiz sapmasi
hatasi

Yik gok agir veya
dudurulmus.

1. YUk kontrol edin ve normal
oldugundan emin olun. Algilama
slresini artirin.

2. Kontrol parametrelerinin
normal olup olmadigini kontrol
edin.

Uyumsuzluk hatasi

1. Senkron motorlarin  kontrol
parametreleri dogru
ayarlanmamis.

esi

1. YUkU kontrol edin ve normal
oldugundan emin olun.

2. Kontrol p tresinin dogru

2. Otomatik ayar p
dogru degil.

3. inverter motora bagl degil.

ayarlanip ayarlanmadigini kontrol
edin.

3. Uyumsuzluk algilama stiresini
artirin.

Elektronik duslik
Uk arizasi

inverter, ayarlanan degere
g6re duslk ylk 6n alarmini
verecektir.

Yiku ve dustk ylik 6n
alarm noktasini kontrol

edin.

Hidrolik prob hasari

Hidrolik prob hasari

Zarar gérmus hidrolik probu
degistirin.
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PV ters
baglanti hatasi

Hatali PV kablolalama

Pozitif ve negatif terminallerin
kablo ydnlerini degistirin ve
kablolari tekrar baglayin.

PV asiri akim

1. Hizlanma veya yavaslama ¢ok
hizli.

2. inverter giicii gok diisk.
3. Yk gegicidir veya anormaldir.

4. Topraklama kisa devre.

1. ACC veya DCC zamanini
artinn.

2. Daha biiyiik giice sahip
inverteri segin.

3. Yukin kisa devre olup
olmadigini (topraklama kisa devre
veya kablo kisa devresi) veya
dénisiin diizgiin olup olmadigini
kontrol edin.

PV asiri gerilim

1. Glines paneli giris voltaji
cok ylksek.

2. Model -4 baska bir model
olarak ayarlanmistir.

1. Seri baglanmis glines
panellerinin sayisini azaltin.

2. Modeli kontrol edin ve
sifirlayin.

PV dusuk gerilim

1. serisinin

glicli ¢ok duslk veya hava

Glines paneli

bulutlu ve yagmurlu.

2. Motor baslatma akimi ¢ok|
yuksek.

1. Glnes panellerinin sayisini
lartirin veya testi normal giines
Isiginda gergeklestirin.

2. Motoru degistirin.

Destek moduilii 422
ile iletisimde hata

Haberlesme kablolariyla
uygunsuz temas

422'nin dort haberlesme
kablosunu kontrol edin ve dogru
sekilde baglandiklarindan emin
olun.

Destek moddli
tarafinda bara asiri
gerilimi tespiti

Glnes 15131 aniden
degisir.

Destek PI parametrelerini
ayarlayin. P19.07 ve P19.08
degerlerini artirin.

Zayif 1sik alarmi

Glnes 15181 zayIf veya
glines paneli konfiglirasyonu
yetersiz.

Istk  glglendiginde  ekipman
otomatik olarak galigir.
Glines paneli konfiglirasyonunun|

uygun olup
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olmadigini kontrol edin.

Dusuk yik alarmi

Hazne bos

Hazneyi kontrol edin.

Dolu su alarmi

Hazne dolu

Kullanici su dolu alarmi
ifonksiyonunu ayarladiysa, su
dolu alarmi siiresi belirtilen
saate ulastiginda ecihaz
otomatik olarak durur. Bu
durumda kullanicinin herhangi
bir islem yapmasina gerek
yoktur.

Aksi takdirde, terminallerde

yanlis kablo baglantisi olup
olmadigini kontrol edin.

Su yok alarmi

Hazne bos

Kullanici su yok alarmi
fonksiyonunu ayarladiysa, su
yok alarmi belirtilen slireye
ulastiginda cihaz otomatik olarak|
durur. Bu durumda kullanicinin
herhangi bir islem yapmasina
gerek yoktur. Aksi takdirde,
terminallerde yanhs kablo
baglantisi olup olmadigini
kontrol edin.

www.tommatech.de
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A.1 GPRS modiilii ve takip sistemi

Pompalama invertorleri, uzaktan izlemeyi saglamak icin GPRS modulinin kurulumunu
destekler. GPRS modiilli, inverterlere 485 haberlesme ile baglanir. inverter galisma durumu,
cep telefonu veya web sayfasindaki uygulamadan gercek zamanli olarak izlenebilir.

GPRS'yi invertere baglama yontemi:

24V |

GPRS A |:nna

ESPI
module L

inverter

Sekil A-1 GPRS modiillinin invertere baglanmasi

Daha fazla bilgi icin, GPRS modiliyle eslesen GPRS / GPS adaptéri kullanim kilavuzuna
bakiniz veya yerel ofisimizle iletisime geginiz. Destek isterken Urlin modellerini ve seri
numaralarini belirtiniz.

A.2 Kablolar

A.2.1 Giig kablolari

Girig gliciinii ve motor kablolarini yerel yonetmeliklere gére ayarlayin.

Not: Kablo kilifinin iletkenligi bu amag igin yeterli degilse, ayri bir PE iletkeni gereklidir.

A.2.2 Kontrol kablolari
Role kablosu 6rglili metalik ekranli kablo tipinde olmasi gerekir.

Tus takimlarinin ag kablolariyla baglanmasi gerekir. Ag kablolari, karmasik
elektromanyetik ortamlarda korumali olmalidir.

Haberlesme kablolari ekranlanmig biikiimll kablo giftleri olmalidir.
Not:
« Analog ve dijital sinyalleri ayri kablolarda calistirin.

« Sirilicllye baglamadan énce giris glici kablosunun yalitiminin yerel yonetmelige uygun
olup olmadigini kontrol edin.
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Standart invertdr modelleri igin tavsiye edilen glg kablolari
Tavsiye edilen kablo boyutu
Invertor Modeli (mm)(+)l(-), T::';nai;llal Ii::[rvn:ﬁ
RISIT,UIVIW PE (Nm)

SPI-TT-1.5-MF 1.5 1.5 M4 0.8
SPI-TT-2.2-MF 1.5 1.5 M4 0.8

SPI-TT-1.5-TF 1.5 1.5 M4 0.8

SPI-TT-2.2-TF 1.5 1.5 M4 0.8

SPI-TT-4.0-TF 2.5 2.5 M4 1.2~1.5

SPI-TT-5.5-TF 2.5 2.5 M4 1.2~1.5

SPI-TT-7.5-TF 4 4 M5 2~2.5
SPI-TT-11.0-TF 6 6 M5 2~2.5
SPI-TT-15.0-TF 10 10 M5 2~2.5
SPI-TT-18.5-TF 16 16 M5 2~2.5
SPI-TT-22.0-TF 25 16 M5 2~2.5
SPI-TT-30.0-TF 25 16 M6 4~6
SPI-TT-37.0-TF 35 16 M6 4~6
SPI-TT-45.0-TF 35 25 M8 6~8
SPI-TT-55.0-TF 35 25 M8 6~8
SPI-TT-75.0-TF 70 35 M10 8~10
SPI-TT-90.0-TF 70 35 M10 8~10
SPI-TT-110.0-TF 70 35 M10 8~10
SPI-TT-132.0-TF 95 35 M10 8~10
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Not:

Tavsiye edilen kablo boyutunun 40°C ve nominal akim altinda kullaniimasi uygundur.

Kablolama uzakligi 100m’den daha fazla olmamalidir.

Kontrol kablosu ve gli¢ kablosu ¢capraz gegmeliyse aralarindaki agi 90° olmalidir.
invertdriin igerisinde nem varsa yalitim direnci diisecektir. invertérde nem varsa,

invertorl kurutunuz ve nemi tekrar olglinlz.
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Ek B Tavsiye Edilen Solar Moduller

B.1 Solar Pompa invertérleri igin tavsiye edilen konfigiirasyon

Onerilen panel adetleri yalnizca referans igindir, litfen gergek duruma gére ayarlayin.

Giines modiiliiniin agik devre voltaj derecesi
41.10V 49.20V
iveniSyVcesh Modiil Dizi basina Modiil giicii | Dizi bagina
glicii £5Wp modiil +5Wp modiil
sayisi * sayisi *
diziler diziler
SPI-TT-1.5-MF 375 8*1 450 7*1
SPI-TT-2.2-MF 375 9*1 450 8*1
SPI-TT-1.5-TF 375 14*1 450 12*1
SPI-TT-2.2-TF 375 14*1 450 12*1
SPI-TT-4.0-TF 375 16%1 450 14*1
SPI-TT-5.5-TF 375 14*2 450 12%2
SPI-TT-7.5-TF 375 16%2 450 13*2
SPI-TT-11.0-TF 375 15*3 450 13*3
SPI-TT-15.0-TF 375 20*3 450 13*%4
SPI-TT-18.5-TF 375 19*4 450 16*4
SPI-TT-22.0-TF 375 18*5 450 15%5
SPI-TT-30.0-TF 375 20*6 450 17*6
SPI-TT-37.0-TF 375 19*8 450 16*8
SPI-TT-45.0-TF 375 18*10 450 17*9
SPI-TT-55.0-TF 375 20*11 450 17*11
SPI-TT-75.0-TF 375 20*15 450 17*15
SPI-TT-90.0-TF 375 20*18 450 17*%18
SPI-TT-110.0-TF 375 20%22 450 17%22
SPI-TT-132.0-TF 375 20%27 450 17*%26

mmaTech GmbH - Mii / GERMANY el g



nvertor sebeke egisim gozumleri

C.1 Coziimlerin tanitimi

Genel olarak inverterler, sebekeye ve PV'ye ayni anda baglantiya izin vermez. Boyle bir es
zamanli baglanti gerekiyorsa, degisim kontrol devresi harici olarak konfigiire edilmelidir.
Asagidaki sekil referans olarak ¢ézimu gostermektedir.

AC breaker (QF1) AC Contactor (KM1)
.
[N n R R
~ ~
B n E s
AC Input N ~
c " I T
KM1
At A2
| 018
220V~ L v
01C
- ESPI v
Switching Module \nverter
w
Vottage Detection Circuit |
DC breaker (QF2) PE
~

.
— g

PV Input Diode(D)

~.

[ [ Fuseruy

Y| 7| sPD(Surge ProtectionDevice)

Sekil C-1 Invertdr sebeke & PV degisim ¢ozimu

C.2 Kablolama terminalleri

Asagidaki sekiller, invertorler igin farkli modellerin kablolama terminallerini goéstermektedir.
mi:

A
AN/ ] j
4l ®mPBEE@ R s T u Vv w PE|

¢ jealealelelele g
IIESISSIESIESISSIssIESI==: I

Sekil C-2 4-5.5kW modellerin kablolama terminalleri
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B e | e e e e e e — —
@
4 PBR S T U VWPE
@ s 1 1+ + 1+ 1+ 1+ 1 T

Sekil C-3 7.5-37KW modellerin kablolama terminalleri

()

®

Sekil C-4 <2.2kW invertdr icin -TF modellerin kablolama terminalleri

[ e e e e T W——— |
®

+) PB L N U V WPE
1S A0 418 21 2R 218 418 418 3l %

@

®

Sekil C-5<2.2kW invertor igin -MF modellerin kablolama terminalleri

Kablolama Terminallerinin islevi

R,S, T AC girigi 3PH 380/220V AC giris terminalleri, sebekeye bagl
L, N AC girisi 1PH 220V AC giris terminalleri, sebekeye bagl
(+), (-) PV girisi Glnes paneli giris terminalleri
3PH/1PH AC output terminals, connected to pump motor
u,Vv,w invertor gikisi )
Note: 1PH motors must connect to terminals U and W.
Guvenlik topraklama terminali. Her invertdr uygun sekilde
Guvenlik
@ topraklanmalidir.
topraklamasi

Not: Kasanin alt kismindadir.
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eKni 1zimler

D.1 Harici tus takimi yapisi

4—1
70mm 15mm

Tus takimi opsiyonel bir konsola harici olarak monte edilmisse, inverterden en
fazla 20 metre uzakta olabilir.

93mm Gmim
D |
L = . l
L2 1mme) —74mm—e
Nnstallation bracket Installation dimension

D.1 0.75-110kw modellerin gizimleri

www.tommatech.de
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Invertér Modeli w1 w2 H1 H2 D1 ::I‘;"'aj Celig]
SPL-TT-1.5-MF 120 110 180 170 154 4
SPI-TT-2.2-MF 120 110 180 170 154 4
SPLTT-1.5-TF 120 110 180 170 154 4
SPL-TT-2.2-TF 120 110 180 170 154 4
SPL-TT-4.0-TF 161 148 250 240 184 5
SPL-TT-5.5-TF 161 148 250 240 184 5
SPLTT-7.5-TF 21 205 320 305 190 6
SPLTT-11.0-TF 21 205 320 305 190 6
SPL-TT-15.0-TF 21 205 320 305 190 6
SPLTT-18.5-TF 290 176 467 455 230 6
SPL-TT-22.0-TF 290 176 467 455 230 6
SPL-TT-30.0-TF 290 176 467 455 230 6
SPI-TT-37.0-TF 290 176 467 455 230 6
SPI-TT-45.0-TF 375 230 580 565 270 6
SPI-TT-55.0-TF 375 230 580 565 270 6
SPI-TT-75.0-TF 460 320 755 738 330 6
SPI-TT-90.0-TF 460 320 755 738 330 6
SPL-TT-110.0-TF 460 320 755 738 330 6
SPLTT-132.0-TF 490 315 810 780 375 6
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E.1 E.1 Uriin ve hizmet ile ilgili sorular

Uriinle ilgili her tiirlii sorunuzu, s6z konusu {nitenin model tanimini ve seri numarasini

belirterek yerel ofislerimize yoneltebilirsiniz.

E.2 invertor kullanim kilavuzlarn ile ilgili geribildirim

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. iletisime gegmek igin liitfen sitemizi

ziyaret edin www.tommatech.de ve Online Feedback'i segin.

E.3 internetteki belge arsivi

Kilavuzlari ve diger riin belgelerini internet'te PDF formatinda bulabilirsiniz. Web sitemize
gidin ve PDF kullanim kilavuzu indirmeyi secin.
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MPPT ESPI Serisi
Otomatik Solar Pompa Siirliclisu
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